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Prefacio

Gracias por adquirir la serie SD600inversorDesarrollado por nuestra empresa.

Para los usuarios que utilicen este producto por primera vez, lean atentamente el manual.
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Acuerdo de garantia

1. El periodo de garantia del producto es de 18 meses (consulte el cédigo de barras en el cuerpo del equipo).
Durante este periodo, si el producto presenta fallas o dafios durante su uso normal siguiendo las instrucciones,

nos haremos cargo del mantenimiento gratuito.

2. Dentro del periodo de garantia, se cobrard el mantenimiento por los dafios causados por las siguientes

razones:
Los dafios causados por un uso indebido o por reparaciones/modificaciones sin autorizacion previa.

Los dafios causados por incendios, inundaciones, voltaje anormal, otros desastres naturales y desastres secundarios.

Los dafios en el hardware causados por caidas o transporte forzoso después de la compra.

Los dafios causados por un funcionamiento incorrecto.

Los dafios o fallos causados por el mal funcionamiento del equipo (por ejemplo: dispositivo externo).

3. Si el producto presenta alguna falla o dafio, complete correctamente la informacion de la Tarjeta de
Garantia del Producto.

4. la tarifa de mantenimiento se cobra de acuerdo con la Lista de Precios de Mantenimiento
recientemente ajustada de nuestra empresa.

5. Por lo general, la tarjeta de garantia no se volvera a emitir. Conserve la tarjeta y preséntela al

personal de mantenimiento cuando solicite servicio.

6. Si surge algun problema durante el servicio, péngase en contacto con el agente de nuestra empresa

o directamente con nuestra empresa.




7.La empresa se reserva el derecho de interpretar este acuerdo.

8.La Instalacion del variador deberd mantener la siguiente estructura para hacer valida la garantia del

equipo, pues es su responsabilidad tener la conexion adecuada y correcta.
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Capitulo 1 Seguridad y precauciones

1.1 Definicion de seguridad y precauciones

Lea este manual detenidamente para comprenderlo completamente. La instalacion, la puesta
en marcha o el mantenimiento pueden realizarse siguiendo las instrucciones de este capitulo.
Nuestra empresa no se responsabiliza de las lesiones o pérdidas causadas por un uso
incorrecto.

/5\ Peligro

Las operaciones que no se realicen cumpliendo los requisitos pueden causar lesiones graves o incluso la

muerte.

& Nota

Las operaciones que no se realicen cumpliendo los requisitos pueden causar lesiones personales o
dafios materiales.

1.2 Precauciones de seguridad

Etapa de uso Grado de seguridad Precauciones

#No instale el equipo si detecta filtraciones de agua.

Al desembalar, falta algin componente o esta dafnado.
& Peligro| 2No instale el equipo si la lista de empaque no lo incluye.
se ajusta al producto que recibid.

Antes *Manipule el equipo con cuidado durante el transporte a
evitar dafos en el equipo.
2No utilice el equipo si algiin componente esta dafado o
- Falta informacién. El incumplimiento dard lugar a lesiones personales.
/5\ Peligro

Instalacién

2No toque los componentes con las manos. De lo contrario...

Cumplir con esta norma resultara en dafios por electricidad estatica.

2Instale el equipo sobre objetos incombustibles como
metal, y manténgalo alejado de materiales combustibles. El
. incumplimiento de esta norma puede provocar un incendio.
& Peligro . ) N
*No afloje los tornillos de fijaciéon de los componentes.
especialmente los tornillos con marcas rojas.

Durante *No deje caer el extremo del cable ni el tornillo en el variador de frecuencia. De lo contrario,

Instalacion provocara dafios en el variador de frecuencia.
®Instale el variador de frecuencia en lugares libres de vibraciones y con corriente directa.
luz del sol.
Nota
“Cuando se colocan dos variadores de frecuencia en el mismo armario, dispéngalos.

La instalacion debe colocarse correctamente para garantizar el efecto de

enfriamiento.




Seguridad y precauciones

Etapa de uso

Grado de seguridad

Precauciones

En el cableado

/5\ Peligro

2Se debe utilizar un disyuntor para aislar la corriente.
El suministro eléctrico y el variador de frecuencia. El incumplimiento de esta norma puede provocar un

incendio.

*Asegurese de que la alimentacion eléctrica esté desconectada antes de realizar el cableado.
El incumplimiento de estas normas puede provocar descargas eléctricas.

*Nunca conecte los cables de alimentacion a la salida
Terminales (U, V, W) del variador de frecuencia. Preste atencion a las marcas
de los terminales de cableado y asegurese de que el cableado sea correcto.
De lo contrario, podria dafar el variador de frecuencia.

*Asegurese de que la linea de cable principal cumpla con la norma.

La linea cumple con los requisitos de c i elect ética (CEM) y la iva de seguridad de

la zona. El incumplimiento de esta normativa puede ocasionar riesgos o accidentes.
*Nunca conecte los cables de alimentacién a la resistencia de frenado.

entre los terminales del bus de CC P+, P-. El incumplimiento puede
provocar un incendio.

En el cableado

/5\ Peligro

Utilice un cable blindado para el codificador y asegurese de que el

La capa de blindaje esta conectada a tierra de forma fiable.

Antes
Encendido

/5 Peligro

Por favor, confirme el equipo periférico y el cable.
El convertidor esta configurado segin el modelo recomendado en este
manual. Todas las conexiones deben realizarse de acuerdo con el método de
conexion del manual, garantizando el cableado correcto. El incumplimiento de
estas instrucciones puede provocar accidentes.

2Compruebe que la clase de voltaje de la fuente de alimentacion sea

en consonancia con la clase de tension nominal del variador de frecuencia.

Después

Encendido

/5\ Peligro

2No abra la cubierta del variador de frecuencia después de encenderlo. Fallo
El incumplimiento puede resultar en una descarga eléctrica.

*No toque el variador de frecuencia mientras esté en funcionamiento.
Esta mojado. El incumplimiento provocara un accidente.

2No toque ningun terminal de E/S del variador de frecuencia.
El incumplimiento puede resultar en una descarga eléctrica.

*No cambie la configuracién predeterminada del variador de frecuencia.

El incumplimiento de estas instrucciones provocara dafios en el variador de frecuencia.

2No toque la parte giratoria del motor durante el funcionamiento.
El motor no se puede poner en marcha automaticamente. El incumplimiento de esta norma provocard un

accidente.

Durante
Operacién

& Peligro

La deteccion de sefales debe ser realizada Ginicamente por personal cualificado.
personal durante el funcionamiento. El incumplimiento resultara en

lesiones personales o dafios al variador de frecuencia.

*No toque el ventilador ni la resistencia de descarga para comprobarlos.
la temperatura. El incumplimiento de esta norma conllevara quemaduras

personales.
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Etapa de uso Grado de seguridad Precauciones

*Evite que caigan objetos dentro del variador de frecuencia mientras esté en funcionamiento.

El incumplimiento de estas instrucciones provocara dafios en el variador de frecuencia.

Durante 2No arranque ni pare el variador de frecuencia girando el contactor.
Operacion & Peligro|  :..suompagado. eiinc

de estas instrucciones provocara dafios en el variador de frecuencia.

*No repare ni realice mantenimiento al variador de frecuencia con la alimentacién encendida. Fallo

El incumplimiento resultara en una descarga eléctrica.

*Asegurese de que el variador de frecuencia esté desconectado de toda la alimentacion eléctrica.

proveedores antes de iniciar la reparacion o el mantenimiento del variador de
Después

. = frecuencia.
Encendido | /4 Peligro
2Se puede realizar la reparacion o el mantenimiento del variador de frecuencia.
Solo personal cualificado puede realizar esta tarea. El incumplimiento de esta norma puede

provocar lesiones personales o dafios en el variador de frecuencia.

Después *Vuelva a configurar y comprobar los parametros después de que el variador de frecuencia esté encendido.

Encendido &Peligro reemplazado.

1.3 Precauciones

1.3.1 Requisi para el dispositivo de corriente residual (RCD)

El variador de frecuencia genera una elevada corriente de fuga durante su funcionamiento, la cual circula por el conductor de
puesta a tierra. Por lo tanto, instale un interruptor diferencial (RCD) de tipo B para la corriente de fuga transitoria y permanente
atierra que pueda generarse durante el arranque y el funcionamiento del variador. Puede seleccionar un RCD especializado

con funcién de supresién de armoénicos de alto orden o un RCD de uso general con una corriente residual relativamente alta.

1.3.2 Prueba de aislamiento del motor

Realice la prueba de aislamiento cuando el motor se utilice por primera vez, cuando se reutilice tras un largo
periodo de almacenamiento o durante una revision periddica, para evitar que un aislamiento deficiente de los
devanados del motor dafie el variador de frecuencia durante la prueba. Se recomienda utilizar un megaohmimetro
de 500 V. La resistencia de aislamiento no debe ser inferior a 5 MQ.

uvw

Terminales de entrada del motor

Megger
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1.3.3 Proteccion térmica del motor
Si el variador de frecuencia seleccionado no coincide con la capacidad nominal del motor, especialmente cuando la potencia
nominal del variador de frecuencia es superior a la del motor, ajuste los parametros de proteccion del motor en el variador de

frecuencia o instale un relé térmico para proteger el motor.

1.3.4 Funcionamiento por debajo y por encima de la frecuencia nominal
El variador de frecuencia proporciona una salida de frecuencia de 0 a 500 Hz. Si el convertidor de frecuencia se utiliza
durante un tiempo prolongado, se recomienda refrigerar el motor o utilizar un motor de frecuencia variable. Si se

requiere que el variador de frecuencia funcione a mas de 50 Hz, tenga en cuenta la capacidad de la maquina.

Vo mecanico

1.3.5 Vibracion del disposi
El variador de frecuencia puede alcanzar el punto de resonancia mecdnica en algunas frecuencias de salida, lo cual
se puede evitar configurando la frecuencia de omisién. Si la frecuencia de operacion del cliente coincide Con la
frecuencia de resonancia, modifique la frecuencia de funcionamiento o cambie la frecuencia de

resonancia inherente del sistema mecanico.

1.3.6 Calor y ruido del motor
La salida del variador de frecuencia es una onda de modulacién por ancho de pulsos (PWM) con ciertas frecuencias
armoénicas y, por lo tanto, la temperatura, el ruido y la vibracion del motor son ligeramente mayores que cuando el

variador de frecuencia funciona a la frecuencia de la red eléctrica (50 Hz).

1.3.7 Dispositivo o d d ible a la ion en el lado de salida del variador de frecuencia
No instale el condensador para mejorar el factor de potencia o para proteccién contra rayos (sensible al voltaje). Se
debe instalar una resistencia en la salida del variador de frecuencia, ya que esta emite una onda PWM. De lo

contrario, el variador podria sufrir sobrecorriente transitoria o incluso dafarse.

Controlador de CA

|

|

‘ < Condensador o
\mmo/ resistencia sensible al voltaje
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1.3.8 Contactor en el terminal de E/S del variador de frecuencia

Cuando se instala un contactor entre la entrada del variador de frecuencia y la fuente de alimentacion, el
variador no debe arrancarse ni pararse mediante el contactor. Si es necesario accionar el variador mediante
el contactor, asegurese de que el intervalo entre ciclos sea de al menos una hora, ya que las cargas y

descargas frecuentes reducen la vida util del condensador interno.

Cuando se instale un contactor entre la salida del variador de frecuencia y el motor, no lo desconecte mientras el

variador esté en funcionamiento. De lo contrario, podrian dafarse los médulos internos del variador.

Contactor KM o

Contactor KM interruptores de oferta
— o 5o R U T T~

380V CA . — s Vo L ) ME;)\io

50/60 Hz . J— T Controlador doca Wo 4(‘+37/\_,_
No arranque ni pare el variador de frecuencia Active/desactive el contactor cuando el
mediante el contactor. Si es necesario accionar variador de frecuencia no tenga salida. De
el variador mediante el contactor, asegtrese lo contrario, podrian dafiarse los
de que el intervalo de tiempo sea de al menos componentes int
una hora.

1.3.8 Ocasion de uso de la tension externa fuera del rango de tension nominal
El variador de frecuencia no debe utilizarse fuera del rango de tensién permitido especificado en este manual. De
lo contrario, sus componentes podrian dafarse. Si fuera necesario, utilice un convertidor elevador o reductor de

tensién adecuado.

1.3.9 La anterior reduccion de la calificacion del impago
Los convertidores de frecuencia de diferentes niveles de potencia tienen su frecuencia portadora predeterminada; cuando se requiere una frecuencia

portadora mas alta, el variador de frecuencia debe reducir la cantidad de sefial durante su funcionamiento.

1.3.10 Convertir una entrada trifasica en una entrada bifasica
No esta permitido convertir un variador de frecuencia trifasico en uno bifasico. De lo contrario, podria

provocar una averia o dafar el variador.

1.3.11 Proteccion contra el impulso del rayo

Aunque el variador de frecuencia esta equipado con un dispositivo de proteccion contra sobretensiones y
sobrecorriente atmosféricas, que ofrece cierta proteccion contra rayos inducidos, en zonas propensas a tormentas
eléctricas, es necesario instalar un dispositivo de proteccidn contra rayos en la parte frontal del variador para

prolongar la vida 1til del transductor.
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1.3.12 Temperatura y redi ion de potenci

La temperatura ambiente normal de funcionamiento del convertidor de frecuencia es de -10 °C."C~40°C.Temperatura
supera los 40°C,Es necesario reducir el uso del equipo. La temperatura ambiente se reduce un 1,5

% en cada incremento, y la temperatura ambiente maxima de uso es de 50 °C.°C.

1.3.13 Altitud y reduccion de potencia
En lugares donde la altitud supera los 1000 my el efecto de refrigeracion disminuye debido a la menor densidad del aire, es necesario reducir la

potencia del variador de frecuencia. Pngase en contacto con nuestra empresa para obtener asistencia técnica.

1.3.14 Algunos usos especiales
Si se utiliza una conexién que no se describe en este manual, como por ejemplo un bus de CC comun, pdngase en contacto con el agente o

con nuestra empresa para obtener asistencia técnica.

1.3.15 Precauciones al desechar un variador de frecuencia
Los condensadores electroliticos de los circuitos principales y la placa de circuito impreso pueden explotar al quemarse. Al
quemarse las piezas de plastico, se genera gas toxico. Tratelos como componentes industriales comunes, de acuerdo con las

leyes y normativas nacionales pertinentes.

1.3.16 Motor adaptable
1. Los parametros estandar del motor adaptable corresponden a un motor de induccion asincrono de cuatro rotores de jaula de ardilla 0 a un motor

sincrono de imanes permanentes (PMSM). Para otros tipos de motor, seleccione un variador de frecuencia adecuado segtin la corriente nominal del motor.

2. El ventilador de refrigeracion y el eje del rotor de los variadores de frecuencia convencionales son coaxiales, lo que reduce la eficacia de la

refrigeracion al disminuir la velocidad de rotacion. Si se requiere una velocidad variable, afiada un ventilador mas potente o sustittyalo.

3. Los parametros estandar del motor adaptable se han configurado en el variador de frecuencia. Aun asi,
es necesario realizar un autoajuste del motor o modificar los valores predeterminados segun las

condiciones reales. De lo contrario, el funcionamiento y la proteccién se veran afectados.

4. El variador de frecuencia puede activarse o incluso dafarse si se produce un cortocircuito en los cables o dentro del motor. Por lo tanto,
realice una prueba de cortocircuito de aislamiento cuando el motor y los cables se instalen por primera vez o durante el mantenimiento

rutinario. Durante la prueba, asegurese de que el variador de frecuencia esté desconectado de las partes que se van a probar.




Capitulo 2 Informacion del producto

2.1 Reglas de nomenclatura

EGH
(1]

-2T-0.7 G
® 6 0 6

Campo

Marca

Explicacion

Contenido

Serie de variadores de frecuencia

Serie de variadores de frecuencia

Serie: EGH

Nivel de voltaje

Nivel de voltaje

2S: monofasico 220V
2T: Trifasico 220V
4T: Trifasico 380V

Poder adaptativo

Poder adaptativo

0,7 kW ~ 500 kw

Tipo de funcién

Tipo de funcién

G: General

P: Bomba de ventilador

Unidad de frenado

® o % ©

Unidad de frenado

Nulo: Ninguno

DO: Integrado unidad de frenado

2.2 Placa de identificacion

Figura 2-1 Reglas de designacion de nombres

4 N
EGH ca & CE®
MODELO:  EGH-2T-0.7G Modelo del variador de
APORTE: AC3PH 220V 50/60Hz 5.5A frecuencia
Tensién de entrada nominal,
SALIDA: AC3PH 220V 0-500Hz 4.7A frecu_elncia y co_rriente .
N Terin el o,
N/S: NL7HCCS3A0K002 o
cédigo de barras
HECHO EN CHINA
\_ J

Figura 2-2 Reglas dedesignacién de nombres
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2.3 Serie SD600 de variadores de frecuencia

Capacidad de potencia Corriente de entrada Corriente de salida Motor adaptable
Modelo (KVA) (A (A (KW)
Rango trifasico de 220 V: -15 % ~ 20 %

EGH-2T-0.7G 1.5 5.5 4.7 0,75
EGH-2T-1.5G 3.0 7.7 7.5 1.5
EGH-2T-2.2G 4.0 12.0 10.0 2.2
EGH-2T-4.0GC 18 17 4.0 5
EGH-2T-5.5GC 26 25 55 7
EGH-2T-7.5GC 35 32 7.5 10
EGH-2T-11GC 50 49 11 15
EGH-2T-15GC 66 65 15 20
EGH-2T-18.5G 84 75 18.5 25
EGH-2T-22G 92 90 22 30
EGH-2T-30G 113 112 30 40
EGH-2T-37G 157 150 37 50

Rango trifasico de 380 V: -15 % ~ 20 %

EGH-4T-0.7G 1.5 3.4 2.3 0,75
EGH-4T-1.5G 3.0 5.0 3.7 1.5
EGH-4T-2.2G 4.0 5.8 5.1 2.2
EGH-4T-4.0G 5.9 10.5 8.5 4.0
EGH-4T-5.5G 8.9 14.6 13 5.5
EGH-4T-7.5G 11 20.5 17 7.5
EGH-4T-11G 17 26.0 25 11
EGH-4T-15G 21 35.0 32 15
EGH-4T-18.5G 24 38,5 37 18.5
EGH-4T-22G 30 46,5 45 22
EGH-4T-30G 40 62,5 60 30
EGH-4T-37G 57 76.0 75 37
EGH-4T-45G 69 92.0 91 45
EGH-4T-55G 85 113 112 55
EGH-4T-75G 114 157 150 75
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Py

2.4 Referencia de seleccion de la r de frenado

Cuando el equipo controlado por el variador de frecuencia (VFD) necesita frenar rapidamente, la unidad de frenado
debe liberar la energia de retorno al bus de CC al frenar el motor. Los modelos de 400 Vy potencia de 0,7 a 30 kW
incorporan una unidad de frenado de serie. Si necesita una parada rapida, seleccione una unidad de frenado y una
resistencia de frenado adecuadas segun la capacidad del VFD. En estos casos, puede conectar directamente la
resistencia de frenado.

Tabla de seleccién de resistencias de frenado de 380 V

0.7 1 750Q 150 W 1
1.5 1 400Q 300W 1
2.2 1 250Q 400 W 1
4.0 1 150Q 500 W 1
5.5 Estandar 1 100Q 800W 1
7.5 1 75Q 1000 W 1
[ neorporado 1 50Q 1200 W 1
15 1 40Q 2000 W 1
18.5 1 32Q 3000 W 1
22 1 27Q 4000 W 1
30 1 22Q 5000 W 1
37 1 20Q 6000 W 1
45 Incorporado 1 16Q 7000 W 1
55 opcional 1 130 10000 W 1
75 1 10Q 14000 W 1
90 1 6,8 Q 16000 W 1
110 1 6,5Q 22000 W 1
132 1 6,2 Q 24000 W 1
160 1 54Q 30000 W 1
185 [ 47Q 32000 W 1
200 2 45Q 17000 W 2
220 Externo 2 41Q 20000 W 2
250 unidad de frenado 2 3,6Q 23000 W 2
280 2 320 27000 W 2
315 3 43Q 20000 W 3
355 3 3,80 23000 W 3
400 3 3,4Q 25000 W 3
450 3 3,00 26000 W 3
500 3 2,80 30000 W 3

Tabla de seleccién de resistencias de frenado de 220 V

0.7 1 200Q 120W 1
1.5 1 100Q 300 W 1
2.2 1 75Q 500 W 1
4.0 Estandar 1 330 800 W 1
5.5 corporado 1 22Q 1300 W 1
7.5 1 16Q 1700 W 1
11 1 12Q 2300 W 1
15 1 90 3000 W 1
18.5 1 16Q 3900 W 1
22 ncorporado 1 12Q 4600 W 1
30 opcional 1 90 5500 W 1
37 1 7Q 6800 W 1
45 Externo 2 60 5000 W 2
55 unidad de frenado 2 5Q 6000 W 2
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2.5

Modelo 1

EGH-2T-0.7G

EGH-2T-1.5G

EGH-2T-2.2G

EGH-2T-4.0GC

EGH-4T-0.7G

EGH-4T-1.5G

EGH-4T-2.2G

EGH-4T-4.0G

192

del prod

90

148

180

fio del orificio de instalacion

b

%)

70

@5

1.6

Modelo 2

EGH-4T-5.5G 190 110 150 179 98 @5 2.3
EGH-2T-5.5GC 250 155 176 236 141 @5 4.4
EGH-4T-7.5G 210 130 160 198 118 25 3.3
EGH-2T-7.5GC 295 176 188 279 160 o7 6.4
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EGH-4T-11G 250 155 176 236 141 @5 4.4
EGH-2T-11GC 337 245 188 320 228 @7 9.5
ECH-4T-15G 295 176 188 279 160 o7 6.4
EGH-4T-18.5G
ECH-2T-13CC 337 245 188 320 228 @7 9.5
EGH-4T-22G
EGH-4T-30G
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Modelo 3

)
O [
= )
i
égs | |!|!|
[=lof] ]
H H1
I
bl
PN
A e
(ST Z D
W

EGH-4T-37G 387 250 220 372 150 13.5
EGH-2T-18.5G 387 250 220 372 150 @7 13.5
EGH-2T-37G 387 250 220 372 150 13.5
EGH-4T-45G
P 440 270 256 426 180 20.6
EGH-2T-22G 440 270 256 426 180 @7 20.6
EGH-4T-75G 469 307 263 450 200 26.8
EGH-2T-30C 469 307 263 450 200 e 26.8
EGH-2T-37C 940 500 369 914 a00 | 22 136.2




Informacién del producto

2.6 Dimensiones de instalacion del teclado externo

128.20
119,00
P

—

1.50

Figura 2-3 Dimensiones de instalacién del teclado

A
2
o
< 75y .
h
Figura 2-4

Diagrama de dimensiones de apertura
para teclado con base
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2.7 Diagrama de cableado del circuito de control

DI1~Di6:
G;Tt::;);}ig[]%\?l&ﬂﬁUUKHZ) — :a.] el I external Keypad interface
U~ + Z:Digital input power supply .
OPEN selection jumper Keypad interface
Digital input 1
e g o DI —:I—E Expansion card interface
Digital input 2 -@
e g © D2 =
Digital input 3 E
Digital input 4;" DB = i 1
5 . _—
Digital input 5 D4 = RS485 TR — 485 communication
Digital input 6 © -~ ;E@
g © Dls

930V jumper =P | aD1 B Analog output AO1LAD?

0V-10V/0mA-20mA
COoM J4: IV jumper 2R | AQ2
GND
1kQ~5k0 + o] Analog input
reference voltage HDO & Open collector output 1
) El Anslog it m P (High-speed pulse output)

DC: 0~10V/0~20mA g1 [V jumper

Ll Analog input 2 :@ﬁ DO1 & | Open collector output2
______ =:|m2 CNE
Lr? J2: IV jumper

11
11
11
Il
f
i = Jg:Digital output o | O™ &
‘| | select jumper to ground
1
]
l|Ir GNDICOM o TIC p Y UL
I . "
,t| Earllhlng éelechun TE b
A sa - o
—{' ) TiA
@ 115 L. o
) o] T2C Relay output2
EE(connect cabinet)
T24

Control circuit

Circuito de control:
El panel de control para el segmento de potencia inferior a 5,5 kW carece de DI6, AO2, DO1 y CME en comparacion con la figura
anterior

NOTA
El panel de control para el segmento de potencia inferior a 5,5 kW carece de DI6, AO2, DO1 y CME en comparacion con la figura anterior.




Informacién del producto

2.8 Diagrama de cableado del circuito principal

Resistencia de frenado
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Potencia de entrada 50/60 Hz

Figura 2-6 Diagrama de cableado del circuito principal

Nota:

1. El reactor de CC, la unidad de frenado y la resistencia de frenado son accesorios opcionales”.
2. Py (+)estan en cortocircuito en fabrica, si necesita conectar con el reactor de CC, retire la etiqueta de contacto entre Py (+).

3. No instale un condensador o un supresor de sobretensiones en el lado de salida del variador de frecuencia. De lo contrario, podria
provocar fallos en el variador de frecuencia o dafios en el condensador y el supresor de sobretensiones;

4. La entrada/salida (circuito principal) del variador de frecuencia incluye componentes arménicos, que pueden interferir con los
equipos de comunicacion conectados al variador. Por lo tanto, instale un filtro anti-aliasing para minimizar la interferencia;




Informacién del producto

2.9 Diagrama de cableado de terminales

Diagrama esquematico de 0,7 a 11 kW

Diagrama esquemadtico de 90~110 kW
de los terminales del circuito principal

de los terminales del circuito principal
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Diagrama esquematico de 132~250 kW
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Diagrama esquematico de 280~350 kW
de los terminales del circuito principal
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Diagrama esquematico de 400~500 kW
de los terminales del circuito principal
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Diagrama esquematico de 45~75 kW
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sin P-con PB Diagrama esquematico de 630~710 kW
de los terminales del circuito principal




Capitulo 3. Funcionamiento y visualizacion

3.1 Introduccioén al teclado

El teclado se utiliza para controlar los inversores, leer los datos de estado y ajustar los parametros.

Nota:

Teclado LCD opcional.

Figura 3-1 Diagrama del teclado

No.| Nombre Instrucciones
OFF El variador de frecuencia esté en estado de parada;
EJECUTAR /AJUSTAR
EN El variador de frecuencia esta en funcionamiento.
OFF El variador de frecuencia esta en estado de rotacién directa.
EN El variador de frecuencia esta en estado de rotacion inversa.
Traccién
Flash El variador de frecuencia est funcionando de marcha atrds a marcha adelante.
0 Estado
indicad OFF Control del panel de operacién
indicador
LOCAL/ ]
EN Control de terminales
REMOTO
Flash control de comunicaciones
En Modo de control de par
VIAJE Destello rapido| Estado de fallo

Destello lento

Estado de ajuste automdtico de parametros




Funcionamiento y visualizacion

Representa la visualizacion actual del teclado.

®
Hz A v Hz Unidad de frecuencia
L rom—L— o —
® ¢}
H; A v H
i o A Unidad actual
9 Unidad
indicador v v
n H: A v " .
L el \% Unidad de voltaje
® ® ©
e . A . N RPM unidad de velocidad
® ®
H; A v i
e o % Porcentaje
Cédigo La pantalla LED de 5 digitos muestra diversos datos de monitorizacion y codigos de alarma, como
9 Mostrar . ; ) .
la frecuencia de ajuste y la frecuencia de salida.
Zona
e Potente- Cuando la fuente de frecuencia X o Y se establece en 1, la configuracion de la fuente de
idmetro frecuencia esta determinada por el voltaje de entrada del potenciémetro analégico.
Acceda o salga del menu de primer nivel y elimine
Clave del programa , Lo
el parametro rapidamente.
Clave de entrada Ingrese al menu y confirme los pardmetros paso a paso.
n Tecla de subir Incrementar progresivamente los datos o el cédigo de funcién
ﬁ Tecla de abajo Disminuir progresivamente los datos o el cdigo de funcién
En los modos de parada y funcionamiento, desplacese hacia la derechal
Desplazamiento a laderecha | nara seleccionar el pardmetro que se muestra. Seleccione el digito que
modifica el parametro durante la modificacion.
Teclado
e botén - : N
La llave se utiliza para operar el variador de frecuencia en modo de
Z0onha Clave de ejecucion

operacion por llave.

Detener/Reiniciar

Esta tecla se utiliza para detener el motor en funcionamiento; esta tecla se

utiliza para restablecer todos los modos de control en caso de fallo.

Clave S

Correspondiente a F10.00

3.2 Funcionamiento del teclado

Accione el variador de frecuencia mediante el panel de control. Consulte la descripcion detallada de la estructura del cédigo de funcién en el

diagrama simplificado de cédigos de funcion.

El variador de frecuencia tiene mends de tres niveles, que son:

1. Ndmero de grupo del cédigo de funcién (menu de primer nivel)

2. Pestafia de cédigo de funcién (ment de segundo nivel)

3. Establecer el valor del cdigo de funcién (menu de tercer nivel)
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Funcionamiento y visualizacion

Procedimiento de operacion en el panel de control:

| menu de nivel 1

Pardmetro de visualizacién I
interffaz 0 =—T - —————————" r—
|
|
v !
I -
—————— FOOO] — menu de nivel 2
(modificar almacenamiento) me“". de nive' 3
Prensal & | /[ ¥ Imodificar parametros
Nota:

Pulse simultaneamente las teclas «PRG» y «<ENT» para regresar al menu de nivel 2 desde el menu de nivel 3. La
diferencia es la siguiente: al pulsar «<ENT» se guardan los parametros configurados en el panel de control y se
regresa al menu de nivel 2, pasando automaticamente al siguiente codigo de funcion; mientras que al pulsar «<PRG»
se regresa directamente al menu de nivel 2 sin guardar los parametros, permaneciendo en el cdigo de funcion
actual.

En el menu de nivel 3, si el pardmetro no tiene ningun digito parpadeante, significa que no se puede
modificar. Esto puede deberse a:

a. Dicho cédigo de funcidn solo es legible, por ejemplo, para el modelo de la unidad de CA, el parametro detectado realmente

y el parametro del registro de funcionamiento;

b. Dicho cddigo de funcién no se puede modificar en el estado de ejecucion y solo se puede cambiar para

detenerlo.

Ejemplo:Establezca el codigo de funcién F03.08 de 20.00S a 10.00S.

(50,00 | =% F00 = F03 |=»[F03.00]—> [F03.08]

(703 |<[F03.09]<—| 0.00]<=[ 000]<[200 |

Figura 3-2 Diagrama de parametros de modificacién

Nota:

Si mantiene pulsada la tecla PRG, podra der al modo de para S p i En este modo, los parametros se configuran

los grupos. E30
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Funcionamiento y visualizacion

3.3 Introduccion al teclado LCD

El inversor puede equiparse con un teclado LCD (opcional), que permite controlar el arranque y la

parada del inversor, leer datos de estado y configurar parametros.

== LCD KEYPAD ==

LOCAL

F99.01 Hz
Velocidad del motor

F99.03

Volaje del bus
F99.08 v

pm

DETENS

50.00
1460
540.8

De serie
ndmero Nombre llustrar
Apagado Parada del variador de frecuencia
EJECUTAR /AJUSTAR
En Funcionamiento del variador de frecuencia
Apagado Estado de comando de rotacion hacia adelante
Traccion delantera/trasera En estado de comando de rotacién inversa
Brillante Estado de conmutacién hacia adelante y hacia atras
Indicador
o Apagado Modo de control de arranque y parada del panel
Estado
LOCAL/REMOTO En Modo de control de arranque y parada del terminal
Brillante Modo de control de inicio y parada de la comunicacion
En Modo de control de par
Réapido
VIAJE i Estado de fallo
Idfs';'et‘g Estado de ajuste automtico de parimetros
o Puede mostrar 3 parametros de monitorizacién o 5 elementos de submend al
pantalla LCD | Pantalla de visualizacion

mismo tiempo.

Area de botones

PRG

Programa

clave de Ming

Acceda o salga de la interfaz del mend.

Pulsacién corta en la pagina de inicio: accede al menu principal;
Pulsacion larga en la pagina de inicio: accede al menu de accesos
directos.

Pulsacion corta en la pagina del menu: Volver a la

pagina anterior;

Mantén pulsada la pagina del menu: Volver a la pagina de inicio;
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Funcionamiento y visualizacion

Clave de ejecucion Ejecutar o confirmar antes del ajuste automatico

En estado de ejecucion, pulse esta tecla para detener la
operacion.

En el estado de alarma de fallo, esta tecla se puede utilizar para reiniciar
el funcionamiento.

Tecla de parada/reinicio

|ciave de incremento| Sube para ver la pantalla; el nimero aumenta.

<|>aa

Teclade abajo | Desplacese hacia abajo para ver la pantalla; el nimero disminuye.

e Area de botones 1: Unicamente en la pagina principal de monitoreo, la tecla S

esta restringida por el cddigo de funcion F10.00.

(La tecla S por defecto es la funcion de desplazamiento en la pagina
Llave S principal de monitorizacion);

2: En la pagina de monitoreo no principal

Pase la pagina, seleccione las funciones como mover el
cursor hacia la izquierda;

wn

1: En la pagina principal de monitoreo

Haz clic con el boton derecho para acceder a la pagina de monitorizacion
> clic derecho secundaria; 2: En la pagina no principal

Pase la pagina hacia abajo y seleccione funciones como mover el
cursor hacia la derecha;

3.3.1 Introduccion a la interfaz

Interfaz de monitorizacion:

Esta interfaz puede monitorear los parametros relevantes en estado apagado o en funcionamiento, que se pueden
configurar a través de F10.01~F10.04, y la posicion correspondiente del parametro a mostrar es 1 para mostrar el parametro en
la interfaz de monitoreo.

s, DEENR F10.01 [ 0x3F35 [ Jo

[ r;;g:s(;e]mum Hy 5 O . OO ] Ejecutar monitor de estado

Parm1 Salida Torq(ON)

Velocidad del motor
5" 1460 | N AR
(oo »  565.8 ]

PRG AV PRG

Interfaz de configuracion digital rapida:

En la interfaz de monitorizacion, haga clic en la tecla de flecha derecha para entrar en el modo de configuracion digital y ajuste la frecuencia digital
pulsando las teclas de flecha arriba y abajo; vuelva a hacer clic en la tecla de flecha derecha para entrar en la configuracién digital PID (védlido cuando la

retroalimentacién PID no sea 0).

LOCAL _____ DEENER _ __ _____ LLOC T — EE
Frecuencia de salida: 0,00 Hz Retroalimentacién del PID:0
Frecuencia de ajuste Configuracién de PID.
< 50.00. > < 0 >
0.00 50.00 0 1000
PRG PRG
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Funcionamiento y visualizacion

Menu de acceso directo:

Mantenga pulsado el botén PRG en la interfaz de monitorizacion para acceder al menu contextual y, a continuacion,

visualizar o modificar los pardmetros seguin sea necesario. Los pardmetros del menu contextual se configuran mediante el

grupo de parametros F30.

Mend de acceso directo

incs

| F01.00 | 0 |

FO1.00 te de frecuencia principal X Sel

FO1.04 Combinacién de fuente de frecuencia F01.05

Modo de control del motor F00.01
_ »

i
\Fuente de frecuencia principal X Sel

A

Frecuencia ascendente/descendente por tecla

F02.00 Ejecutar comando Seleccion de fuente

El monitoreo principal

Se muestra la pagina

Menu principal:

[a,v]:[0,9] :

Configuracion digital del teclado

logia

Los limites superior e inferior del parametro sonde 0a 9, yel
valor se ajusta con las teclas de flecha arriba y abajo. Se
muestra la definicién correspondiente a los diferentes valores
cuando se modifica el parametro.

Haga clic en el boton PRG en la interfaz de monitorizacién para acceder al menu principal y, a continuacion, seleccione los

parametros segun los requisitos.

Menu principal

(JMSalto rapido

02. Seleccion de grupo

03. Parametros del monitor
04. Registro de fallos

05. Consulta de pardmetros modificada

PRG Jr—

Salto rapido

Funcién bdsica

Seleccion de grupo

Foo.

FO1. Comando de frecuencia
F02. Control de arra\nque/pa\ra&.\>

7 PR
PRG AV cavua <> PAGINA ENT < PRG fm—
: : vV v v
v
v
Parametro Parametro Parametro Numérico
- . nombre Se modificara el valor del atributo
Ir al siguiente menu [a,v]:[0,9] : de la unidad.

FID.00 < >
L] ) >
F03.Parametro de aceleracion/decremento
F04.V/F Control
[Selecmén de motor ]
PRG A Veanaia PAGINA  otorinlaringbiogia
Nota: Las teclas izquierda y derecha desplazan, y las teclas arriba y abajo
ajustan el valor.
Cddigo de funcién F99 Caodigo de funcion F98
oo Wl Tipo de falla actual
02. Ajustar frecuencia 01. Tiempo transcurrido hasta el primer tipo de
> gl A -
03. Salida cur < < | falla 02. Tiempo transcurrido has®® segundo
04, Velocidad de carga tipo de falla 03. Frecuencia actual de fallas
04. Corriente de falla
PRG A Yeanaua PAGINA  otrinolaringfiogia 24 PRG A Yeanaua PAGINA  otrinolaringhiogia




Capitulo 4 Tabla de parametros de funcion

4.1 Tabla de parametros de funcion

Los parametros de funcién del inversor de la serie SD600 se han dividido segun su funcién. Cada grupo
de funciones contiene cddigos de funcion especificos que se organizan en menus de tres niveles. Por

ejemplo, «<F08.08» corresponde al octavo cédigo de funcién del grupo F8.

Para facilitar la configuracion de los cédigos de funcién, el nimero de grupo de funciones corresponde al
menu de primer nivel, el cddigo de funcion corresponde al menu de nivel 2 y el cédigo de funciéon
corresponde al menu de nivel 3.

1. A continuacion se muestran las instrucciones de las listas de funciones:
La primera linea "Codigo de funcién": cédigos del grupo de pardmetros de la funcién y parametros;
La segunda linea "Nombre": nombre completo de los parametros de la funcién;
La tercera linea "Rango de configuracion": valor de configuracion efectivo de los parametros de la funcion;
La cuarta linea "Valor predeterminado": los valores de fabrica originales del parametro de la funcion;

La quinta linea, "Modificar": el caracter modificador de los cédigos de funcién (los parametros pueden modificarse o
no, asi como las condiciones de modificacion). A continuacion, se muestra la instruccion:

wyn,

: significa que el valor establecido del parametro se puede modificar en estado de paraday en funcionamiento;

“X”: significa que el valor establecido del parametro no se puede modificar en el estado de ejecucion;

“: significa que el valor del pardmetro es el valor de deteccion real que no se puede modificar.
La sexta linea "Direccion”: La direccion del parametro de funcién en la comunicacién.

2. La base del parametro es decimal (DEC). Si el parametro se expresa en hexadecimal, se separara cada

parametro durante la edicién. El rango de configuracion de ciertos bits es de 0 a F (hexadecimal).

3. "Valor predeterminado” significa que el parametro de la funcién recuperard su valor predeterminado durante la restauracion

de los pardmetros predeterminados. Sin embargo, el parametro detectado o el valor registrado no se restauraran.

4. Para una mejor proteccion de los parametros, el variador de frecuencia proporciona protecciéon mediante
contrasefa. Después de configurar la contrasefia (establecerF00.08Si el sistema introduce un nimero
distinto de cero, entrara en estado de verificacion de contrasefia tras pulsar "PRG" para acceder al modo de
edicién del cédigo de funcién. A continuacion, se mostrara "0.0.0.0.0". El usuario no podra acceder al
sistema si no introduce la contrasefia correcta. Para la zona de parametros de configuracién de fabrica, se
requiere la contrasefia correcta (recuerde que los usuarios no pueden modificar los parametros de fabrica
por si mismos, ya que una configuracion incorrecta podria dafar el variador de frecuencia). Si se desbloquea
la proteccién por contrasefia, el usuario podra modificarla libremente y el variador funcionara con la dltima
configuracién. Si F00.08 se establece en 0, la contrasefia se puede cancelar. Si F00.08 no es 0 al encender el
sistema, el pardmetro estard protegido por contrasefia. Al modificar los parametros mediante comunicacion

serie, la funcidn de la contrasefia también se rige por las reglas anteriores.
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Tabla de parametros de funcion

Funcion . Por defecto | Modifi-
Nombre Rango de configuracion =, e
cédigo Valor |catién
Grupo FOO Grupo de funciones basicas
F00.00 | Seleccién de motor 0: Motor 1 0 incsania | OX000
1: Motor 2
Unos: parametro de control del motor 1,
parametro 0: control V/F
1: Control SVC
2: Control de la CVF
F00.01 | control del motor Tens: parametro de control del motor 2 0 incsgnia | X001
técnica 0: control V/F
1: Control SVC
2: Control de la CVF
0: Tipo G
Aplicabl r r constante) 1:
F00.02 | Tipo de transmision . (Aplicable a cargas de par constante) 0 incognia | 0X002
Tipo P
(aplicable a cargas ligeras)
0:Chino
F00.03 | Idioma de la pantalla LCD | 1:Inglés 0 O |ox003
2:Ruso
F00.04 | RESERVADO w
0: Sin operacion
1: Muestra los parametros modificados.
2: Carga los parametros.
3: Parametros copiados (excepto el motor, O
FO0.05 | Copiade parametros | v ( P ) 0 0x005
parametros) al tablero de control
4: Parametros copiados (incluido el motor)
parametros) al tablero de control
0: Se permite la programacion de todos los parametros. 1:
F00.06 | Proteccién de pardmetros Solo se permite la programacion de este pardmetro. 0 O 0x006
permitido
F00.07 | Version de software XXXXX * |0x007
0: Sin contrasefia
FO00.08 | Contrasefia del usuario 0 O |ox008
Otros: Proteccion mediante contrasefia
Modelo de
F00.09 | Contrasefia del proveedor XXXXX O  |0x009
I colgante
0: Sin operacion
1: Restablecer todos los parametros a los valores de fébrica
Valor predeterminado (excluyendo pardmetros del motor)
FO0.10 | Restauracion de pardmetros 0 incsgnita [OXOO0A

2: Borrar registro de fallas
3: Restablecer todos los parametros a los valores de fabrica

valor predeterminado (incluidos los parametros del motor)
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Tabla de parametros de funcion

Funcién
cédigo

Rango de configuracion

Por defecto
Valor

odifi-
cation

Grupo F01 Grupo de funciones basicas

F01.00

Frecuencia X
dominio

FO1.01

FrecuenciaY
dominio

0: Ajuste digital del teclado

1: Ajuste del potenciometro del teclado 2: Ajuste
de la entrada analégica All

3: Ajuste Al2 analégico

4: Ajuste Al3 analdgico

5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6:
Ajuste de frecuencia de funcionamiento
multietapa 7: Ajuste de PLC simple

8: Ajuste de control PID 9:

Ajuste de comunicacion

incégnita

0x100

incégnita

0x101

F01.02

Frecuencia Y
Referencia de comandos

0: Frecuencia de salida MAXIMA (F01.07)
1: Comando de frecuencia X

0x102

F01.03

Rango de frecuencia Y

0,0~100,0%

100,0%

0x103

F01.04

Combinacién de la

codigos de configuracién

Unos:
Seleccién de referencia de frecuencia 0:
X
1: Célculode Xe Y
(basado en la posicion de las
decenas) 2: Cambio entre X e Y
3: Cambio entre X e Y
"Calculode X e Y"
4: Cambio entre Yy
"Calculo de X e Y"

Decenas:

Formula de célculo de X e Y
0:X+Y

1.X-Y

2: Max. (X, Y)

3: Min. (X, Y)

00

0x104

FO1.05

Teclado digital
frecuencia de ajuste

0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima)

50,00 Hz

0x105

FO1.06

Retentivo de lo digital
frecuencia de ajuste

Unos:

Seleccion persistente de la frecuencia de
ajuste digital al detenerse

0: No retentivo

1: Retentivo

Decenas:

Conservacion de la seleccién de la frecuencia de
ajuste digital al apagar el dispositivo.

0: No retentivo

1: Retentivo

0x106
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [MOifi-
Nombre Rango de configuracion Agregar.
cédigo o . . Valor |catién
FO1.07 | Frecuencia de salida maxima | 50,00 Hz ~ 500,00 Hz 50,00 Hz| X 0x107
0: F01.09
Frecuencia limite superior 1:1A1
FO1.08 | scleccion de fuentes 2:1A2 0 O |ox108
3:1A3
4: Plus
FO01.09 Frecuencia limite superior F01.10~F01.07 (Frecuencia méxima) 50,00 Hz O 0x109
FO1.10 Frecuencia limite inferior 0.00Hz~F01.09 0,00 Hz O 0Ox10A
(Frecuencia limite superior)
FO1.11 | Frecuencia de trote 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 5,00 Hz O |ox108
FO1.12 Seleccion de trote O:permitidc? 0 O oxioc
en estado de funcionamiento 1 ;proh|b|do
Accién si se esta ejecutando 0: Limite inferior de la frecuencia de funcionamiento. O
FO1.13 frecuencia<limite inferior 1: Funcionamiento a velocidad cero. 0 0x10D
frecuencia 2: Alto
Retardo de parada
FO1.14 | Al@ecutar g0 650005 00s | O |ox10E
frecuencia<limite inferior
frecuencia
FO1.15 Frecuencia de salto 1 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |ox10F
F01.16 Frechuencia {e safagl 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia méaxima) 000Hz| O |ox110
ancho )
FO1.17 Frecuencia de salto 2 0,00 Hz ~ FO1,07 (Frecuencia maxima) 0,00 Hz O ox111
FO1.18 | Frecuenciadesalto2 0,00 Hz ~ FO1,07 (Frecuencia méxima) 000Hz| O |ox112

ancho
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Tabla de parametros de funcion

Funcién
cédigo

Nombre

Rango de configuracién

Por defecto
Valor

r\nodifi—
-z Agregar.
cation

Control de arranque y parada del grupo F02

F02.00

Ejecutar comando
canal

0: Canal de comandos del teclado 1:

Canal de comandos del terminal
(STOP del teclado desactivado)

2: Canal de comandos del terminal
(Activar STOP del teclado)

3: Comando de comunicacion
(STOP del teclado desactivado)

4: Comando de comunicacion
(Teclado con funcién de PARADA activada)

O |ox200

F02.01

Comando de enlace
De la fuente a la frecuencia
fuente

Unos:

Asignacion de comandos de teclado
a fuentes de frecuencia

0: Sin funcién

1: Configuracion digital del teclado

2: Ajuste del potenciometro del teclado 3: Ajuste
de la entrada analdgica All

4: Ajuste AI2 analdgico

5: Ajuste Al3 analégico

6: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 7:
Ajuste de funcionamiento a multiples
velocidades 8: Ajuste de programa PLC
simple 9: Ajuste de control PID

A: Configuracion de comunicacion

Decenas:

Asignacion de comando de terminal a la
fuente de frecuencia

0-9, igual que los Unos

Cientos:

Enlace del comando de comunicacién a
la fuente de frecuencia

0-9, igual que los Unos

000

O |ox201

F02-02

direccion de rotacién

0: Misma direccién
1: Direccion inversa

O |ox202

F02.03

Modo de inicio

0: Iniciar directamente
1: Arranque tras seguimiento de velocidad
2: Arranque tras frenado CC/Preexcitacion

O |ox203

F02.04

Frecuencia de arranque
inicio directo

0,00~10,00 Hz

0,00 Hz

X 0x204

F02.05

Tiempo de retencion de
la frecuencia inicial

0,0~100,0 s

0,0s

X |0x205
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Funcion Por defecto [Modifi-
Nomb e configu e

cédigo o foree e enfasacen Valor |catién
Frenado por inyeccion de CC

F02.06 | nivel/ 0,0~100,0% 50,0% X 0x206
Nivel de preexcitacion
Frenado por inyeccién de CC

F02.07 | tiempo activo/ 0,0~1000,0 s 0,0s X 0x207
preexcitaciéon activa
tiempo

F02.08 RESERVADO _

F02.09 Modo de parada 0: Desacelerar h.asta‘detenerse 1: 0 O 0x209

Detenerse por inercia

F02.10 | Frecuenciade aranque 0.00~F01.07(Frecuencia méxima) 0,00Hz| O |ox20A
de frenado de CC

F02.17 | [empodecsperade 0,0~1000,0 0,0 O |ox208

: Frenado de CC T oS 0s X
iend

F02.12 | Detemendoanc 0,0~100,0% 50,0%| O |ox20C
corriente de frenado
D iendo a DC

F02.13 | Deemendoa 0,0~1000,0 s 00s | O |ox20D
tiempo de frenado

F02.14 | Desactivado inverso ¢ Invers'ién habil'itada 0 O  |0x20E

1: Invertir desactivado

o 0,0~3000,0 s 00s | O |ox20F
rotacién AVANCE/RETROCESO

F02.16 La protgccién (’:Ie . 0: Comando de operéc’ién no vélido en el tgrminal i3 0 O lox210
los terminales eléctricos | Comando de operacién valido en el terminal

F02.17 | Seleccone Reimicar. 0: prohibir el relniclo 0 O |ox211
tras un apagon 1: permitir reinicio

F02.18 | RESERVADO -

F02.19 Frenado de energia 0: Deszfc.tivar 1 O 0x213
seleccion 1: Habilitar

F02.20 | Frenadode encrae 600,0~800,0 V Modelode-t 51 ox214
voltaje umbral pendiente

F02.21 Relacién de uso de frenos 0,0%~100,0% 100,0% O |ox215

F02.22 El coeficiethe de N 1~100%: Cu,anto mayor sea el coeficiente, 0,0% O lox216
Frenado del flujo magnético mayor sera la fuerza de frenado.
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Funcion o confiau Por defecto [Modifi-
cédigo Nomére foree e enfasacen Valor |catién :
de del grupo F03

FO03.00 | riempo e sccse 0,0-6500,0 s Modelo de-) 7 15,300
pendiente

F03.01 | oidembre-hora 1 0,0~6500,0 s Modelo de=) 7 195301
pendiente

F03.02 | ACC tiempo2 0,0~6500,0 s odelo de-| 1,302
pendiente

F03.03 | DEC hora2 0,0~6500,0 s odelo de=) 7 15,303
pendiente

F03.04 | ACC tiempo3 0,0~6500,0 s odelo de~\ 1,304
pendiente

F03.05 | DEC hora3 0,0~6500,0 s odelo de=| 1,305
pendiente

F03.06 | ACC tiempo4 0,0~6500,0 s odelo de-\ 1 9x306
pendiente

F03.07 | DEC hora4 0,0~6500,0 s odelode| %y 19x307
pendiente

F03.08 | Tiempo de trote ACC 0,0~6500,0 s woseanaes | O [0x308

F03.09 | Tiempo de trote DEC 0,0~6500,0 s wosegnaes | O |0x309

— -
F03.10 ZZ‘;‘;’:F'; :ch"]'j';tm” 0.00~F01.07(Frecuencia maxima) 000Hz| O |ox30A
F03.11 Frecuegeiaidg conjulracién 0.00~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |ox30B
del 1 de diciembre, hora 2
F03.12 | Seleccién Acc/pec | 9 Tipo lineal 0 x  |ox3oc
1: Tipo de curva S
FO3.13 | relacion de inicio de la curva s 0,0~(100,0~F03,14)% 30,0% X 0x30D
FO3.T14 | retacion de extremos de la curva s 0,0~(100,0~F03,13)% 30,0% X 0x30E
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Funcioén N Ranga de configuracion Por defecto [Modifi-Modifi-
cédigo Valor |catién|cation
Grupo F04 V /| F Grupo de control
0: Curva V/F lineal 1: Curva V/F
Motor 1V / F de puntos mdltiples 2: Curva
F04.00 ajuste de curva V/F de potencia 2.0en 3: 0 incsanita | 0X400
Separaciéon V/F
F04.01 |Frecuencia V/F1 0.00Hz~F04.03 0,00 HZ | o | 0X401
del motor 1
F04.02 | Voltaje V/F 1 0,0%-~100,0% (tensién nominal del motor 1) 0,0% esamis | OX402
del motor 1
F04.03 | FrecuenciaV/F2 F04.01~F04.05 25,00 Hz|  mosa |0X403
del motor 1
F04.04 Voltaje V/F 2 0,0%~100,0% (tension nominal del motor 1) 50,0% ncsonia | 0X404
del motor 1
F04.05 | FrecuenciaV/F3 F04.03~F02.02 50,00 Hz| i |0X405
del motor 1 (frecuencia nominal del motor 1)
F04.06 | Voltaje V/F 3 0,0%-~100,0% (tensién nominal del motor 1) 100,0% | e | 0x406
del motor 1
Aumento de par 0,0% (aumento de par automatico) Modelo de-
F+-07 del motor 1 0,1%~30,0% (aumento de par manual) pendiente O |ox407
F04.08 Limite de frecuencia de 0.00~F01.07(Frecuencia maxima) 50,00 HZ|  incoonia |OX408
aumento de par del motor1
La oscilacion V/F suprime Modelo de-
F04.09 - Ganancia de sién del motor 1 0~100 pendiente O 0x409
F04.10 | RESERVADO —
FO4.11 | RESERVADO —
F04.12 | RESERVADO —
F04.13 | RESERVADO _
F04.14 | RESERVADO —
F04.15 | RESERVADO -
F04.16 | RESERVADO _
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Funcién t Modifi-
Nombre Rango de configuracion Agregar.
cédigo o . - Valor |catién -
Aumento de par 0,0% (aumento de par automatico) odelo de-
et del motor 2 0,1%~30,0% (aumento de par manual) pendiente O Joxan
FO4.18 | imite defrecuencia de 0.00~F01.07(Frecuencia maxima) 50,00 Hz|  ioma [0X412
aumento de par del motor2
La oscilacion V/F suprime odelo de-
F04.19 - ganancia de sién del motor2 0~100 pendiente O 0x413
F04.20 ;;::ernsamn de deslizamiento V/F 0,0~200,0% 100% O loxa1a
F04.21 | Control de caida 0,0~100,0% 0,0% O |ox415
0: Ajuste digital del teclado (F04.23) 1:
Ajuste del potencidmetro del teclado
2: Ajuste analdgico All
3: Ajuste Al2 analdgico
Ajuste de voltaje en 4: Ajuste Al3 analégico
F04.22 ) : O |oxa16
patrén separado V/F 5: Ajuste de pulso de alta velocidad DIS 6: 0
Ajuste de frecuencia de funcionamiento
multietapa 7: Ajuste de programa PLC simple
8: Ajuste de control PID
9: Configuracion de comunicacion
FO04.23 | Voltaje de ajuste del teclado | 0.0~Tensién nominal del motor 0,0V O |(0x417
FO4.24 | Tiempo de acceso de voltaje O,ON] 000,0 S 0,0 S O 0x418
FO4.25 | Tiempo de declinacién de voltaje 0,0~1000,0 s 0,0s O |0x419
F04.26 SeIchi.én automé.tica de accion 0: DesaFt.ivar 1 necania |OX4TA
de limite de corriente 1: Habilitar
FO4.27 | limite de corriente automatico 50,0~200,0% 150% incegnia | OX4 1B
F04.28 | RESERVADO —
F04.29 | RESERVADO —
L. 0: No vélido
F04.30 Sobre}ensmn 1: Modo de proteccién contra pérdida de 1 incsania |OX41E
proteccion del puesto
traccion 1 2: Reservado
F04.31 Frotecein conea Scbrm"w"e_s, 650,0 V~800,0V Modelo de-| . |Ox41F
de parada por sobretension pendiente
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Funcién prodomrminncct [Modlifi-
Nombi le u Agregar.
cédigo omeeE foree e enfasacen Valor |cation
Grupo FO5 Motor 1 Grupo de parametros
0: Motor asincrono ordinario
F05.00 | Motor tipo 1 (co.n comFensaC|on de baja frecuencia) 1: Motor 0 % 0x500
de accionamiento de CA
(sin compensacion de baja frecuencia)
F05.01 Potencia nominal de 0,1~1000,0 KW Model.o de- % 0x501
motor 1 pendiente
F05.02 Tensién nominal de 0~1200V Model.o de- % 0x502
motor 1 pendiente
F05.03 Corriente nominal de 0,1~6000,0A Model.o de- % 0x503
motor 1 pendiente
F05.04 | Frecuencia nominal 0.01~F01.07(Frecuencia maxima) 50,00 Hz| X |0x504
del motor 1
FO5.05 Velocidad nominal de 1~36000 rpm Model.o de- % 0Xx505
motorl pendiente
F05.06 | Resistencia del estitor 0,001~65,535Q Modelo de-| | 0x506
del motor 1 pendiente
F05.07 resistencia del rotor 0,001~65,535Q ModeI‘o de- % 0x507
del motor 1 pendiente
foRe| ‘il ctanciage fllia 0,01~655,35 mH Modelo de-| 1 0x508
del motor 1 pendiente
F05.09 inductancia mutua 0,01~655.35 mH ModeI‘o de- A 0x509
del motor 1 pendiente
F05.10 Corriente sin carga 0.1A~F05.03 ModeI‘o de- X Ox50A
del motor 1 pendiente
FO5.16 | Tipo de codiicador 0: Codificador incremental ABZ 2: 0 % 0x510
Resolver
F05.17 | Pulses del codficador 1~65535 1024 | x |oxs11
por revolucién
Secuencia de fase A/B .
FO5.18 | de ABZ incremental 0: Adelante 0 X [0x512
o 1: Reserva
codificador
FO5.19 Numero de postes
. 1~65535 1 X 0x513
pares de resolvedores
FO5.25 Qesconexién dve/l codificador | 0: Sin deteccion 0.0 X 0x519
tiempo de deteccién de fallos 1:0,1s~10,0 s
Park del . 0: Sin operacion
F05.26 arametro del motor 1: Autoajuste de rotacion 0 X |0x51A

autoajuste

2: Autoajuste estatico
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Funcién Por defecto
Nombi Rango de configuracion .
. oebee . - Valor foee
Grupo F06: Parametros de control vectorial del motor 1
F06.00 | Peedeveocsad 1~100 30 0x600
ganancia proporcional 1
0,01~10,000 s
FOB.Q1 | Fuctedeveloddad 0,50 s 0x601
tiempo integral 1
i6n baj 0.00Hz~F06.05
F06.02 | Conmutacion baja 5,00 Hz 0x602
frecuencia
Bucle de velocidad
F06.03 1~100 20 0x603
ganancia proporcional 2
F06.04 B.uc\edeve-loc\dad 0,01~10,00 s 1.0 0x604
tiempo integral 2
F06.05 | Conmutacionala F06.02~F01.07(Frecuencia maxima) 10,00 Hz 0x605
frecuencia
entrada de retroalimentacién del ASR
F06.06 tiempo de filtrado 0.000~0 . 100s OYO] s 0x606
bucle actual
Modelo de-
F06.07 | porcentaje 0~60000 gt 0x607
coeficiente KP1
Modelo de-
F06.08 | Pucleactual 0~60000 e 0x608
coeficiente integral KI1 pendiente
bucle actual
Modelo de-
F06.09 porcentaje 0~60000 poenZi:nt: 0x609
coeficiente KP2
Modelo de-
F06.10 bucle‘actualtl 0~60000 o e.o e OxGOA
coeficiente integral KI2 pendiente
0: Ajuste digital del teclado (F06.13) 1:
Ajuste del potenciémetro del teclado
2: Ajuste analdgico All
léctri 3: Ajuste Al2 analégico
F06.11 par N ec,tr!co ) 4: Ajuste Al3 analégico Modelo de- 0x60B
) 3juste (_j,el fimite superior 5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6: pendiente
seleccion de fuentes K L
Ajuste de comunicacion Nota: El rango
completo de valores 1~6 corresponde a la
configuracion digital de F06.13.
0: Ajuste digital del teclado (F06.14) 1:
Ajuste del potenciémetro del teclado
2: Ajuste analégico All
Par de frenado 3: Ajluste Al2 anal?g{co
. L ) 4: Ajuste Al3 analdgico Modelo de-
F06.12 ajuste del limite superior N . " 0x60C
5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6: pendiente

seleccion de fuentes

Ajuste de comunicacion Nota: El rango
completo de valores 1~6 corresponde a la
configuracion digital de F06.14.
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F06.13 |Auste digital del teclado 1 540 0%Corriente nominal del motor) 150,0%| O |ox60D
par eléctrico

F06.14 Ajuste digital del teclado 0,0~200,0%(Corriente nominal del motor) 150,0%| O |0x60E
par de frenado

FO6.15 Coeﬁlcientle de limite dle par 50~200 100 O |ox60F
debilitamiento del flujo

Fog.16 | SomPensacion 50%~200% 100% | O |ox610
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Funcién Nombre Rango de configuracién (7 Gl Moc!ifi_ Agregar.
cédigo Valor | catién
Grupo FO7 Motor 2 Grupo de parametros
0: Motor asincrono ordinario
F07.00 | Motor tipo 2 (co.n com;.nensacmn de baja frecuencia) 1: Motor 0 % 0x700
de accionamiento de CA
(sin compensacién de baja frecuencia)
F07.01 Potencia nominal de 0,1~1000,0 kKW Model.o de- % 0x701
motor 2 pendiente
Tensién nominal de Modelo de-
F07.02 motor 2 0~1200V pendiente X 0x702
F07.03 Corriente nominal de 0,] NGOOO,OA Model.o de- % 0x703
motor 2 pendiente
F07.04 Zr:lc;e;tc;e: ;ominal 0.01~ F01.07 (Frecuencia méxima) 50,00 Hz X 0x704
F07.05 Velocidad nominal de 1~36000 rpm Model.o de- X 0x705
motor2 pendiente
F07.06 | Resistencia del estdtor 0,001~65,535Q Modelo de=| |0x706
del motor 2 pendiente
F07.07 Resistencia del rotor 0,001~65,535Q ModeI‘o de- % 0x707
del motor 2 pendiente
i i Modelo de-
AeEe| Ingictanciage fulfly 0,01~655,35 mH odeo gl |ox708
del motor 2 pendiente
F07.09 inductancia mutua 0,01~655.35 mH ModeI‘o de- A 0x709
del motor 2 pendiente
F07.10 Corriente sin carga 0.1A~F07.03 Modello de- X Ox70A
del motor 2 pendiente
FO7.16 | Tipo de codificador 0: Codificador incremental ABZ 1: 0 % 0x710
Resolver
F07.17 | Pulses del codificador 1~65535 1024 | x |ox7n
por revolucién
Secuencia de fase A/B 0 Adel
F07.18 | de ABZ incremental : elante 0 X |0x712
codificador 1:Reserva
Numero de postes
F07.19 pares de resolvedores 1~65535 1 X 0x713
F07.25 Qesconexién d‘e/l codificador | 0: No se detecté nada 0.0 X 0x719
tiempo de deteccion de fallos 0,1s~10,0s
Pardmetro del motar 2 0: Sin operacion
FO7.26 | 2rametrodeimotor 1: Autoajuste de rotacion 0 X [0x71A

autoajuste

2: Autoajuste estatico
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Funcién Por defecto
Nombi Rango de configuracion .
. oebee . - Valor foee
Grupo F08: Parametros de control vectorial del motor 2
F08.00 | feedeveiocsad 1~100 30 0x800
ganancia proporcional 1
0,01~10,00 s
FO8.Q1 | Fuctedevelocdad 0,50 s 0x801
tiempo integral 1
i6n baj 0.00Hz~F08.05
F08.02 | Conmutacion baja 5,00 Hz 0x802
frecuencia
F08.03 | Bucedeelocead 1~100 20 0x803
ganancia proporcional 2
F08.04 B.uc\edeve-loc\dad 0,01~10,00 s 1.0 0x804
tiempo integral 2
F08.05 | Conmutacionala F08.02~F01.07(Frecuencia maxima) 10,00 Hz 0x805
frecuencia
entrada de retroalimentacién del ASR
F08.06 tiempo de filtrado 0,000~0,100 s 0,015s 0x806
bucle actual
Modelo de-
F08.07 | porcentaje 0~60000 gt 0x807
coeficiente KP1
Modelo de-
F08.08 | Pucleactual 0~60000 e 0x808
coeficiente integral KI1 pendiente
bucle actual
Modelo de-
F08.09 porcentaje 0~60000 poenZi:nt: 0x809
coeficiente KP2
Modelo de-
F08.10 bucle‘actualtl 0~60000 o e.o e Ox80A
coeficiente integral KI2 pendiente
0: Ajuste digital del teclado (F08.13) 1:
Ajuste del potenciémetro del teclado
2: Ajuste analdgico All
léctri 3: Ajuste Al2 analégico
FO8.11 par N ec,tr!co ) 4: Ajuste Al3 analégico Modelo de- 0x80B
) 3juste (_j,el fimite superior 5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6: pendiente
seleccion de fuentes K L
Ajuste de comunicacion Nota: El rango
completo de valores 1~6 corresponde a la
configuracion digital de F08.13.
0: Ajuste digital del teclado (F08.14) 1:
Ajuste del potenciémetro del teclado
2: Ajuste analégico All
Par de frenado 3 Ajluste Al2 anal?g{co
F08.12 ajuste del limite superior 4: Ajuste Al3 analdgico Modelo de- 0x80C
5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6: pendiente

seleccion de fuentes

Ajuste de comunicacion Nota: El rango
completo de valores 1~6 corresponde a la
configuracion digital de F08.14.
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F08.13 |Auste digital del teclado | 560 gogcorriente nominal del motor) 150,0%| O |oxsoD
par eléctrico

F08.14 Ajuste digital del teclado 0,0~200,0%(Corriente nominal del motor) 150,0%| O |0x80E
par de frenado

FO8.15 Coeﬁlcientle de limite dle par 50~200 100 O OX80F
debilitamiento del flujo

Fog.16 | Compensacion 50%~200% 100% | O [oxg10
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Funcién Por defecto [Modifi-
Nombi Rango de configuracion Agregar.
cédigo o . Valor |cation
Grupo F09:-Parametros de control de par
F09.00 Ve|0cidad/Par 0: Control de velocidad 0 wcsoma | OX900
seleccion de control 1: Control de par
0: Ajuste digital del teclado (F09.02) 1:
Ajuste del potencidmetro del teclado
_ 2: Ajuste analdgico All
F09.07 | Fuente de ajuste de par 3: Ajuste AI2 analégico 0 O |ox901
en el control de par B
4: Ajuste Al3 analdgico
5: Ajuste de pulso de alta velocidad
DI5 6: Ajuste de comunicacién
F09.02 | Aluste digital depar 1 ) 0 40 o9 150,0%| O |0x902
en el control de par 200,0%~200,0% ’
ACC-ti
F09.03 efipo en 0,00~650,00 s 000s | O |0x903
control de par
DEC-tiempo en- 0
F09.04 0,00~650,00 s 0,00 s 0x904
control de par
0: Ajuste digital del teclado (F09.06) 1:
Ajuste del potencidmetro del teclado
2: Ajuste analdgico All
Control de par hacia adelante 3: Ajuste A2 analdégico
F09.05 Iir.ni(e superior de rotaFién 4: Ajyste AlI3 analégico : 0 O |ox905
ajuste de frecuencia 5: Ajuste de pulso de alta velocidad
seleccion de fuentes DI5 6: Ajuste de comunicacion Nota: El
rango completo de valores de 1 a 6
corresponde al ajuste digital de
F09.06.
Control de par hacia adelante
limite superior de rotacion . 2
F09.06 teclado de frecuencia 0.00Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 50,0 Hz O |ox906
valor limite
0: Ajuste digital del teclado (F09.08) 1:
Ajuste del potenciometro del teclado
2: Ajuste analdgico All
Control de par en reversa 3: Ajuste AI2 analégico
F09.07 Il'Tnite superior de rotafio’n 4: A!‘uste Al3 analégico ) 0 0 0x907
ajuste de frecuencia 5: Ajuste de pulso de alta velocidad DI5 6:
seleccion de fuentes Ajuste de comunicacion Nota: El rango
completo de valores 1~6 corresponde a la
configuracion digital de F9.08.
Control de par en reversa
F09.08 | frecuencia limite superior 0.00Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 50,0 Hz O | 0x908
valor limite del teclado
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F09.09 | Pardevelocidad cero | o_100.0%(par nominal) 0,0% 0%909
compensacion

F09.10 | Velocidad cero | 0,00 Hz ~ F00,03 (Frecuencia méxima) 3,00 Hz 0x90A
umbral de frecuencia

F0Q.17 | iecion pordestizamiento 0.0~100.0%(par nominal) 0,0% 0x90B
compensacion
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Funcion Nombre Rango de confuracin Predetemnadot rllodifi— neregar
cédigo Valor |catién
Grupo F10: F i iento del teclado y pantalla LED
0: Sin funcién
1: Trote hacia adelante
F10.00 La clave de S 2: Trote inverso ] X |0x0A00
seleccion de funcién 3: Cambio de sentido (avance/retroceso) 4:
Ejecutar comandos con fuentes desplazadas 5:
Borrar la fecha de parada exacta
0~65535
BITO: Frecuencia de funcionamiento (Hz | 20=1
ON) BIT1: Frecuencia de ajuste (Hz flash) | 21=2
BIT2: Tensién del bus (V ON) 22=4
BIT3: Tension de salida (V ON) 23=8
BIT4: Corriente de salida (A ON) 24=16
BITS5: Velocidad del motor (rpm 25=32
ON) BIT6: Potencia de salida (% 26=64
ON) BIT7: Par de salida (% ON) 27=128
Pardmetro de visualizacion BIT8: Referencia PID (% ON) BIT9: 28=256
F10.01 | configuracion 1 Retroalimentacion PID (% ON) 29=512 53 O  |ox0A01
estado de ejecucion BIT10: Estado de la terminal de 210=1024
entrada BIT11: Estado de la 211=2048
terminal de salida BIT12: Al (V on) 212=4096
BIT13: AI2(V activado) 213=8192
BIT14: AI3(V activado) 214=16384
BIT15: Velocidad lineal 215=32768
Nota: Si desea mostrar los
parametros anteriores, afiada el
decimal correspondiente para
introducir este parametro.
0~65535
BITO: Etapa actual del PLC 20=1
BIT1: Valor de conteo de 21=2
pulsos BIT2: Valor de longitud 22=4
BIT3: Valor de ajuste de par (% activado) 23=8
BIT4: Frecuencia de pulso Di5 24=16
Parametro de visualizacion BITS: Velocidad de carga 25=32
F10.02 | comtguracion 2 BIT6: Temperatura del IGBT 26=64 0 O |ox0A02
estado de ejecucion BIT7: Tension de entrada de CA; BIT8: 27=128
Velocidad de realimentacién del codificador; 28=256
BIT9~BIT15: Reserva
Nota: Si desea mostrar los
pardmetros anteriores, afiada el
decimal correspondiente para
introducir este parametro.
F10.03 |RESERVADO -
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Tabla de parametros de funcion

Funcion Por defecto [Modifi-
cédigo Nombre fonge de cotstacen Valor |catién| “*"
0~65535
BITO: Frecuencia de ajuste (Hz ON) 20=1
BIT1: Velocidad del motor (rpm ON) 21=2
BIT2: Tension del bus (V ON) 22=4
BIT3: Tension de entrada CA BIT4: 23=8
Estado del terminal de entrada BITS: 24=16
Estado del terminal de salida BIT6: 25=32
Referencia PID (% ON) BIT7: 26=64
Retroalimentacién PID (% ON) BITS: 27=128
Pardmetro de visualizacion All (V on) 28=256
F10.04 |contguracen BIT9: AI2(V activado) 29=512 7 O 0x0A04
en estado de parada BIT10: AI3(V activado) 210=1024
BIT11: Valor de longitud 211= 2048
BIT12: Valor de conteo de pulsos 212=4096
BIT13: Etapa actual del PLC 213=8192
BIT14: Velocidad de carga 214=16384
BIT15: Frecuencia del pulso Di5. Nota: 215=32768
Si desea visualizar los parametros
anteriores, afiada el decimal
correspondiente para introducir este
parametro.
F10.05 |RESERVADO 0x0A05
F10.06 Auxiliar El valor del pardmetro es consistente con el grupo de 2 O |ox0A06
Escucha paradmetros de monitorizacién F99.
F10.07 |RESERVADO e
F10.08 |RESERVADO -
F10.09 [ | 0001~ 65,000 1.000 | O |ox0a09
coeficiente de visualizacion
) . 0. Punto decimal cero
Numero de decimales 1. Un punto decimal
F10.10 |lugares para 0 O  |ox0A0A

pantalla de velocidad de carga

2. Dos decimales
3. Tres decimales
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Tabla de parametros de funcion

Funcién oty Rango de configuacian Por defecto od_|!|— odifi-
cédigo Valor |catién|cation
Grupo F11 Grupo de terminales de entrada digital
0: Sin funcién
i 1: Adelante
F11.00 | erminalesDIl _ 1 X |0x0B0O
seleccién de funcién 2: Invertir
3: Funcionamiento con control de tres
cables 4: Avance lento
5: Trote inverso
Terminales DI2 6: Detenerse en la costa
F11.01 seleccién de funcién 7: Terminal de PARADA externa 1 2 X 0x0BOT
8: Terminal de parada externa 2 (tiempo DEC 4) 9:
Frenado inmediato por inyeccién de CC 10: Frenado
por inyeccién de CC DEC
f 11: Ejecutar Pausa
F11.02 | TerminalesDI3 o 4 X |ox0B02
seleccion de funcion 12: Reinicio por fallo
13: Cambiar el comando1 14:
Cambiar el comando2 15:
Comando de frecuencia de cambio
Terminales DI4 16: Terminal UP
F11.03 0 y . 12 | X loxoB03
seleccion de funcion 17: Terminal ABAJO
18: Borrar ARRIBA/ABAJO (incluyendoA/V
ajuste de llave
Terminales DIS 19: Terminal de velocidad multietapa K1 20: 0XOBO4
F11.04 . iy Terminal de velocidad multietapa K2 21: 0 X
seleccion de funcién
Terminal de velocidad multietapa K3 22:
Terminal de velocidad multietapa K4 23:
Terminales DI6 Restablecimiento del estado del PLC
seleccién de funcién : i 3
F11.05 ¢ 24: Cambio de pa.rarnetros PID 0 % OXOBOS
(extension 25:Segundo PID digital dado
funcién de tarjeta) terminal de conmutacién
26: Invertir la direccion de la accion
Tel"“'.“,a'es '?'7 5 PID 27: Pausa PID
F11.06 se eCCIor.1’de uncion 28: Entrada de pulso (vélido solo para DI5) 0 X 0x0B06
(extension )
. X 29: Pausa de swing
funcidn de tarjeta)
30: Entrada de contador
Terminales DI8 31: Reinicio del contador
Seleccién de funcién 32: Entrada de recuento de longitud 33
F11.07 (extension Restablecimiento de longitud 0 X 0x0BO7
funcion de tarjeta) 34: Borrar el tiempo de ejecucion actual
35: Prohibicién de reversa 36: Hora DEC/
Terminales DI9 ACC 1 37: Hora DEC/ACC 2 38:
seleccion de funcion Desactivacion de DEC/ACC
F11.08 (extension 0 X |0x0BO8
funcién de tarjeta) 39: Entrada de fallo externa 1 40: Entrada
de fallo externa 2 41: Conmutacién del
Terminales DITO motor 1/2 42:Control de velocidad/Control
seleccion de funcién de par
F11.09 | (extension cambio 0 X |0x0B0O9
funcion de tarjeta) 43:Control de par prohibido
Tiempo de filtrado del terminal
F11.10 | cmeecer i "1 0,000~1,000 s 0010s | O |oxoBoA
de entrada digital
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [MOifi-
Nombre Rango de configuracion Agregar.
cédigo o o S Valor |cation
0: Ldgica positiva
1: Légica negativa
Modo activo DI Posicion de unidades: DIT (modo activo) Posicion
F.1i Seleccidn 1 de decenas: DI2 (modo activo) Posicion de 00000 wess (0XOBOB
centenas: DI3 (modo activo) Posicion de millares:
DI4 (modo activo) Posicién de decenas de millar:
DI5 (modo activo)
0: Légica positiva
1: Légica negativa
Modo activo DI Posicion de unidades: DI6 (modo activo) Posicion de
F11.12 Seleccion 2 decenas: DI7 (modo activo) Posicién de centenas: 00000 s | 0X0BOC
DI8 (modo activo) Posicion de millares: DI9 (modo
activo) Posicién de decenas de millar: DIT0 (modo
activo)
0: Control de 2 cables 1 1:
Control de terminales Control de 2 cables 2 2:
. incégnita BOD
F1.13 modo de ejecucion Control de 3 cables 1 3: Y e 0X0BO
Control de 3 cables 2
F11.14 :;’S’:”a' ARRIBA/ABAIO 0,001 Hz/s ~ 65,000 Hz/s 1.000 Hz| O |oxoBOE
F11.15 ;e‘a'd"_ de Iensle]"d‘d" 0,0~3600,0 s 0,05 | wsme |OXOBOF
ermina
retardo de apagado
F11.16 > 0,0~3600,0 s 0,0s incsgrnia |OXOB 10
terminal DI1
F11.17 ;::’r:’”‘;';rgle;d‘“ 0,0~3600,0 's 0,05 | sne [OXOBI 1
F11.18 ’::rr:n"l ::IapDaéad" 0,0~3600,0 s 0,05 | sma [OXOBT2
F11.19 ;::;ij:;r';legdid(’ 0,0~3600,0 s 0,0s incsgnia |OXOB13
F11.20 retardo de apagado 0.0 OxOB14
' terminal DI3 0,0-3600,0 5 s e [

F11.13 lllustrate

i FRun command
] P00 Input termunal  [stwop - Run command
=" FWD Input terminal Stop
< ) Farward
*—|REY Input terminal Forward
1 |Reverse -
o REy Input termi
REV Input terminal | Reverse
COM Comman terminal 1 |stop
I
L—{coum comman tarminal top
Schemat n of two-line operation mode 1
senematic diagram of twc-line operation made 2
ss2 ! m BELUL S L
o FWD Irput terminal S0 N e inout terming
s81m! - .m
DIN Enable terminal 21T 10N Enabie lermina
o < nabie lermir ,
>— REY Input terminal i
COM Comman tarminal co
Schematic diagram of lirear operatior. mode 1 Schemalic diagram of linear operation mode 2
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Tabla de parametros de funcion

Funcién
cédigo

Rango de configuracion

Por defecto [Modifi-
Valor |catién

Grupo F12 Grupo de terminales de salida digital

F12.00

Salida HDO

0: Pulso de alta velocidad en el polo del colector abierto
Salida (Consulte F15.02 para obtener
informacién detallada sobre la funcién
relacionada) 1: Salida de polo de colector abierto
(Consulte F12.02 para obtener informacion detallada
sobre la funcién relacionada)

0x0C00

F12.01

Salida DO1

0: No vélido

1: Funcionamiento del variador de
frecuencia 2: Marcha adelante

3: Correr en reversa

4: Trotar

5: Carrera a velocidad cero
6: Listo para funcionar 7: Fallo del

F12.02

Salida HDO

variador de frecuencia

8: Prealarma de sobrecarga del variador de frecuencia 9:
Prealarma de sobrecarga del motor 10: Prealarma de

baja carga del variador de frecuencia 11: Llegada de

frecuencia

12: Frecuencia limite superior

alcanzada 13: Frecuencia limite inferior

F12.03

Salida del relé T1

alcanzada 14: Deteccién de frecuencia
FDT1 15: Deteccion de frecuencia FDT2
16: Frecuencia 1 alcanzada 17:
Frecuencia 2 alcanzada 18: Reservado

19: Finalizacion de la etapa del PLC 20:

F12.04

Salida del relé T2

Finalizacién del ciclo del PLC 21: EI PID

entra en reposo

22: Corriente 1 alcanzada

23: Corriente 2 alcanzada

24: Estado de carga

25: Se alcanzé el valor de conteo establecido. 26: Se
alcanzé el valor de conteo designado. 27: Se
alcanzé la longitud establecida.

28: Longitud designada alcanzada 29:

Tiempo de ejecucion configurado

F12.05

Salida del relé T3
seleccion

alcanzado 30: Configuracion de
comunicacién 31: Salida DIl

32: Salida Di2

33: Limitar la salida Di1 34: Se ha

superado el limite de entrada Al 35:

Control de freno

36: Retroalimentacién PID fuera de linea 37: Alarma de prevision

de sobrecalentamiento del motor

0x0CO1

0x0C02

0x0C03

0x0C04

0x0C05

F12.06

Polaridad de la salida
terminales

0: Ldgica positiva
1: Ldgica negativa

Posicion de unidades: DO1 (modo activo) Posicion
de decenas: HDO (modo activo) Posiciéon de
centenas: T1 (modo activo) Posicién de millares: T2
(modo activo) Posicion de decenas de millar: T3
(modo activo)

0xC06
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Tabla de parametros de funcion

Funcién t Modifi-
Nombre e configu Agregar.
cédigo o foree e enfasacen Valor |catién
Encendido DO1
F12.07 | oo cereanio 0,0~3600,0 s 00s | O |0x0C07
DO1 apagado
F12.08 | o e rems 0,0~3600,0 s 00s | O |0xoC08
Encendido HDO
F12.09 | om0 cereumao 0,0~3600,0 s 00s | O |0x0C09
Interruptor HDO apagado
F12.00 [ e 0,0~3600,0 s 00s | O |0x0C0A
Encendido T1
F12.11 | yumpo derecdo 0,0~3600,0 s 00s | O |[oxocos
D i6n T1
FI12.02 | o i 00-36000 5 00s | O [mococ
Encendido T2
F12.13 dempo de retardo 0,0~3600,0 s 0,0s O |oxocoD
F12.14 | Apagado T2 0,0~3600,0 s 0,0s | O |oxocoE
F12.15 | Retardo de cierre del relé T3 | 0,0~3600,0 s 0,0s O |0x0COF
F12.16 Desconexion del relé T3 0,0~36000 s 00s O loxoc1o
demora
iz [igada de frecuend® 0,0%~100,0% 0,0% | O |oxoct
valor de deteccién
F12.18 S;El;indjtaefc%:] 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 50,00 Hz| O |ox0C12
F12.19 |Frecuenca FDT1 150 05.100,0% 50% | O |oxoci3
histéresis de deteccion
F12.20 Frleﬂjjer:jda FDT2 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 50,00 Hz| O |oxoC14
valor de deteccion
F12.21 |frecuendafbra 0,0%~100,0% 50% | O |oxocts
histéresis de deteccion
F12.22 Zitlzssréf:'efjencm 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 5000 Hz| O |oxocie
F12.23 | /Ancho de deteccion de 0,0%~100,0% (Frecuencia maxima) 0 O loxoc17
cualquier frecuencia 1
F12.24 Z:T:Siceiri’:eiindaz 0,00 Hz ~ F01,07 (Frecuencia maxima) 5000 Hz| O |oxocis
F12.25 Andw_ de dete“i_én de 0,0%~100,0% (Frecuencia maxima) 0 X 0x0C19
cualquier frecuencia 2
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [Modifi-
Nombre ngo de configuracion Agregar,
cédigo o fergesecentancs Valor |cation
Limif ior d
F12.26 |mfte superior de 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 100,0% X |0x0C1A
corriente de carga
Limite inferior d
F12.27 Im!te inierior de 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 50,0% X 0x0C1B
corriente de carga
F12.28 ;?au:zc::e;[evalor 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 100,0% O oxocic
F12.29 | Codlauer comente ) 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 0,06 | O |oxociD
alcanzando 1 amplitud
F12.30 i:::z::r:?;m de 2 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 100,0% O  |ox0CI1E
F12.31 Cualauier corriente ‘ 0,0%~300,0% (Corriente nominal del motor) 0,0% O |oxoCIF
alcanzando una amplitud de 2
F12.32 | VoltajedeentadaAl 0.0V~F12.33 30V | O |oxoc20
limite inferior
F12.33 | Entrada superior de Al F12.32~10.00V 70v | O |oxoc2
tension limite
0 :Desactivar
1 :Activar (Al cambiar la
F12.34 control f*le frenos direccién, el freno gsté en 'acci{)p) 0 X loxoc22
selecciéon 2 :Habilitar(Al cambiar la direccion, el
freno no actuay el
saltos de frecuencia)
F12.35 Liberacion a?cendente 0.00~F12.37 2,00 Hz X 0x0C23
frecuencia
F12.36 ;::r:rn ascendente 0,0%~200,0%(Corriente nominal del motor) 30% X |0x0C24
F12.37 Libera e_l retr.aso . F12.35~Méx. frecuencia 2,00 Hz O  |ox0C25
frecuencia hacia arriba
F12.38 | Liberael retraso 0,05~10,05 02s | x |oxoc2e
tiempo hacia arriba
Freno hacia arriba
F12.39 . F12.40~Méx. frecuencia 2,00 Hz O |oxoc27
frecuencia
Frecuencia de ascenso
F12.40 | freno de retencién 0.00~F12.39 2,00Hz | O |oxoc28

contra el deslizamiento
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Tabla de parametros de funcion

Funcién confiquracion Por defecto [Modifi-
cédigo Nomérs fergesecentancs Valor |cation :
Manteniendo hacia arriba
F12.41 freno antideslizante 0,0~10,0 s 0,2s X 0x0C29
tiempo de mantenimiento
F12.42 Liberacion (.:Iescendente 0.00~F12.44 2,00 Hz % 0XOC2A
frecuencia
F12.43 Liberacion descendente 0~200% (Corriente nominal del motor) 30% O |oxoc2s
actual
Libera el retraso ) )
F12.44 frecuencia hacia abajo F12.42~Max. frecuencia 2,00 Hz O Joxocac
F12.45 | Liberaelretraso 0,05~10,0s 02s | O loxoc2p
tiempo hacia abajo
F12.46 F::cnl?e:ifala abajo F12.47~Max. frecuencia 2,00 Hz O |oxoc2E
Frecuencia de
F12.47
Sujecion hacia abajo 0.0~F12.36 2,00Hz | O |ox0C2F
freno contra el deslizamiento
Sujecion hacia abajo
F12.48 | o ideslizante 0,0~10,0 s 02s | O Joxoc30
tiempo de mantenimiento
Freno de retencién 3
F12.49 pa arrana ) padla 0,0~200,0% 100,0% | X |0x0C31
limite
F12.50 Cambia la direccion 0.00~F12.37 oF v N docs2
J tiempo de retardo de inicio !
Frecuencia de salto
Fl2.51 | & cambiar 0.0%~F01.07 200Hz | X |oxoc33
gobierno
(Cuando F12.34=2)
F12.52 |Salida ‘d,el relé T4 0~37 0 O |oxoc3a
seleccion
Fi2.53 | [erminal desalida 1mn 00000 | O |oxoc3s
Polaridad Seleccionar 2
F12.54 | Relé T4 cerrado 0,0~3600,0 s 00s | O [oxoc3e
demora
F12.55 | Desconexiondelrelé T4 | o o 36000 s 0,0s | O |oxoc37

demora
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Tabla de parametros de funcion

Funcién o confiau Por defecto [IMOifi-
cédigo Nomérs foree e enfasacen Valor |catién :
F14.22 | Entrada de inflexion 2 de AI3 F14.20~F14.24 3,00V O |0ox0E16
Correspondiente
F14.23 | porcentaje de Al3 -100,0%~100,0% 30,0% O |ox0E17
entrada de inflexion 2
F14.24 | Limite superior de IA 3 F14.22~10.00V 10,00 V O |0x0E18
F14.25 | Configuracion comespondiente |4 g goz..100,0%% 100,0% 0XOE19
del limite superior de Al3
F14.26 | Tiempo de filtro de entrada Ai3 0,005 ~10,00s 0,10 s 0x0ET1A
000~111
Unos:
Al inferior a la seleccion de configuracién de entrada
minima
0: Porcentaje correspondiente de min.
. f . | f L, aporte
F14.27 IA/ln. erior a la configuracion 1:0.0% 0x000 O OxOE1B
minima de entrada
Diez:
Al2 inferior a la configuracion de entrada minima
seleccionada (como se indica arriba)
Cientos:
Al3 inferior a la configuracion de entrada minima seleccionada
(como se indica arriba)
F14.28 | Limite inferlor 0.00KHz~F14.30 0.00 1 & |oxoerc
frecuencia de pulso DIS kHz
Configuracion correspondiente
F14.29 | de Ia frecuencia limite inferior| - 100,0%~100,0% 0,0% | O |ox0EID
del pulso DIS
F14.30 | Limie superior F14.28~100.00KHz 20.00 1 & loxoETE
frecuencia de pulso DIS kHz
Configuracién correspondiente
F14.31 | de afrecuencia limite superior -100,0%~100,0% 100,0% O OxOETF
del pulso DIS
F14.32 | tempodetiode enada 0,005 ~10,00's 0,10s | O |ox0E20

de pulso DI5
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Tabla de parametros de funcion

Funcion

Por defecto [Modifi-

cédigo Homére foree e enfasacen Valor |catién| ="
Grupo F14: Funcion de ajuste de entrada de pulso y curva analégica

F14.00 | Limite inferior de AIl 0,00V ~F14,02 0,00 V O |0x0E00

F14.01 | Configuracién correspondiente | 00 0o/100,0% 0,0% | O |ox0E01
del limite inferior de All ’ ’ ’

F14.02 | Entrada de inflexion 1 de Ail F14.00~F14.04 10,00V | (O |0xOE02
Correspondiente

F14.03 | porcentaje de IA1 -100,0%~100,0% 100,0%| O |ox0E03
entrada de inflexion 1

F14.04 | Entrada de inflexién Ail 2 F14.02~F14.06 10,00 V O 0xOE04
Correspondiente

F14.05 | porcentaje de IA1 - 100,0%~100,0% 100,0% O |ox0E05
entrada de inflexion 2

F14.06 | Limite superior de All F14.04~10.00V 10,00 V O |0x0E06

F14.07 | Configuracion correspondiente | _ 4 0o¢.100,0% 100,0%| O |0x0E07
del limite superior de All ’ ’ ’

F14.08 | tiempo de filtro de entrada Ail 0,00s~10,00s 0,100 s O |0x0E08

F14.09 | Limite inferior de AI2 0,00 V~F14,11 0,00 V O |0x0E09

F14.10 | Configuracién correspondiente |00 09 .100,0% 0,0% | O |0x0E0A
del limite inferior de AI2 ' ' }

F14.11 | Entrada de inflexion 1 de Ai2 F14.09~F14.13 10,00V | (O |0xOEOB
Correspondiente

F14.12 | porcentaje de I1A2 - 100,0%~100,0% 100,0% O |ox0E0C
entrada de inflexion 1

F14.13 | Entrada de inflexion 2 de A2 F14.11~F14.15 10,00 V O |0x0EOD
Correspondiente

F14.14 | porcentaje de IA2 -100,0%~100,0% 100,0%| O |0xOEOE
entrada de inflexion 2

F14.15 | Limite superior de Al2 F14.13~10.00V 10,00 V O |0xOEOF

F14.16 | Configuracion correspondiente | -_ 4 0o¢.100,0% 100,0%| O |0x0E10
del limite superior de AI2 ’ ’ ’

F14.17 | tiempo de filtro de entrada A2 0,005~10,00s 0,100 s O |0xOE11

F14.18 | Limite inferior de AI3 -10.00V~ F14.20 -10,00 Vv O |0x0E12

F14.19 | Configuracién correspondiente | ) 6.1 00,0% -100,0% | O |ox0E13
del limite inferior de AI3 ' ' Y

F14.20 | IA 3 inflexion 1 entrada F14.18~F14.22 -3,00V O |0xOE14
Correspondiente

F14.21 | porcentaje de Al3 - 100,0%~100,0% -300% | O |0x0E15
entrada de inflexion 1
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Tabla de parametros de funcion

Funcién racion Por defecto [Modifi-
cédigo Homére fergesecentancs Valor |catién :
Grupo F15: Funcion de ajuste de salida de pulso y curva analégica
0: Frecuencia de funcionamiento
F15.00 | Salida AO1 1: Ajuste de la frecuencia 0 O  |ox0F00
2: Corriente de salida (relativa al doble)
Corriente nominal del motor)
3: Tension de salida
4: Valor de entrada DI5 de pulso de alta velocidad
5: Valor de entrada All analdgico
F15.01 | Salida AO2 6: Valor de entrada analdgica Al2 1 O |ox0F01
7: Valor de entrada analégica Al3
8: Longitud
9: Valor de conteo
10: Tiempo de ejecucion
11: Par de salida
. 12: Potencia de salida
F15.02 | Salida HDO 13: Ajuste de comunicacion 14: Ajuste 0 O |oxoF02
del potenciémetro del teclado
F15.03 | Menorproduccién 0.0%~F15.05 0,0% | O |ox0F03
limite de AO1
F15.04 |AC! correspondiente 0,00V ~ 10,00V 000V | O |oxoFo4
salida del limite inferior
F15.05 | Salida superior F15.03~100.0% 100,0%| O |ox0F05
limite de AO1
F15.06 | EIAOT correspondiente | 0\ 1900y 1000v| O |ox0F06
salida del limite superior
1530075 1Mo eggeqen 0.0%~F15.09 0,0% | O |oxoF07
limite de AO2
F15.08 |02 correspondiente 0,00V~ 10,00 V 0,0% | O |oxoFos
salida del limite inferior
F15.09 | Salida superior F15.07~100.0% 100,0%| O |ox0F09
limite de AO2
F15.10 | ElAO2 correspondiente | o5\ 1000y 1000v| O |oxoFoa
salida del limite superior
F15.11 | Menorproduccién 0.0%~F15.13 0,0% | O |ox0FOB
limite de HDO
F15.12 | HDO correspondiente | 5060 00 kHz 000Hz| O |oxoFoc
salida del limite inferior
F15.13 | Salida superior F15.11~100.0% 100,0%| O |ox0FoD
limite de HDO
F15.14 | HDO correspondiente | 4 45 60 00 kHz 1000/ & .00k
salida del limite superior kHz
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [Modifi-
Nombre ngo de configuracion P
cédigo o fonge de contieace Valor |cation
Grupo F16 Grupo de correccion AlI/AO
0:Ninguna accién
1:Correccién del canal All 2:
IA, AO correctivo Correccién de canal Al2 3:
F16.00 seleccidn activa Correccién de canal Al3 4: 0 O |ox1000
Correccion del canal AO1 5:
Correccién del canal AO2
All medido
i 0,000V ~1 O
F16.01 voltajel ,000 0,000V 0x1001
F16.02 | Voltaje de pantalla Al 0,000V~ 10,000V O |ox1002
All medido O
F16.03 voltaje2 0,000V ~10,000V 0x1003
F16.04 | voltaje de visualizacion All 2 0,000V~ 10,000V O 0x1004
AI2 medido
F16.05 | \oiajel 0,000 V ~ 10,000 V O |ox1005
F16.06 | Voltaje de visualizacion Al21 0,000V~ 10,000V O |ox1006
A2 medido ©
F16.07 voltaje 2 0,000V~ 10,000V 8 O  |ox1007
'
=]
F16.08 | Voltaje de visualizacion Al2 2 0,000V~ 10,000V 5 O |ox1008
©
A3 medido o | O
F16.09 voltaje 1 0,000V ~10,000V 3 0x1009
4]
F16.10 | voltaje de visualizacion AI3 1 0,000 V~ 10,000V % O |ox100A
Al3 medido S
FI6.11 | Loltaje 2 0,00V ~10,000 V g O |ox1008
9]
—
F16.12 | Vvoltaje de visualizacién AI3 2 0,00V ~10,000V S O Joxt00 €
)
AO1 medido O
F16.13 voltaje 1 0,000V~ 10,000V 0x100D
F16.14 | AO1 muestra el voltaje 1 0,000V~ 10,000V O  |ox100E
AO1 medido
F16.15 | oltaje 2 0,000V ~ 10,000 V O ox100
F16.16 | AOT muestra el voltaje 2 0,000V~ 10,000V O |ox1010
AO2 medido O
F16.17 voltajel 0,000V~ 10,000V 0x1011
F16.18 | voltaje de visualizacién AO21 0,000V~ 10,000V O |ox1012
AO2 medido 0)
F16.19 voltaje 2 0,000V~ 10,000V 0x1013
F16.20 | Voltaje de visualizacién AO2 2 0,000V~ 10,000V O 0x1014
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Tabla de parametros de funcion

Funcion
cédigo

Rango de configuracion

Por defecto
Valor

Modifi-
cation

Modifi-
cation

Grupo F18: Grupo de funci de

rial

F18.00

Comunicacioén local
DIRECCION

0~247
0: Direccién de difusién
1: Direccién del esclavista

0x1200

F18.01

Comunicacion

velocidad de transmision

Posicion de las unidades:
Velocidad de transmisién de comunicacién
Modbus: 0-300 bps
1600 BPS
1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS
19600 BPS
19200 BPS

: 38400 BPS
57600 BPS
1115200 BPS

O OO U WN —

Posicion de los dieces:

Velocidad de transmision de comunicacion CAN
0:20 KBPS

1:50 KBPS

2:100 kbps

3:125 kbps

4:250 kbps

5:500 kbps

6:1 MBPS

45

0x1201

F18.02

simbolo de formato de datos

0: Sin verificacion (8-N-2)

1: Comprobacion de paridad par (8-E-1) 2:
Comprobacién de paridad impar (8-0-1) 3: Sin
comprobacion, formato de datos (8-N-1)

0x1202

F18.03

Retraso en la respuesta

0~20 ms

2ms

0x1203

F18.04

Tiempo de fallo de
comunicacién extra

0.0s (No valido);
0,1~60,0 s

0,0s

0x1204

F18.05

Transmisiéon

procesamiento de fallos

0: Alarma y parada libre 1:
Alarmay parada seguin el modo
de parada

2: Sin alarma y continda funcionando

0x1205

F18.06

Resolucién actual
comunicacion leida

0:0,01A
1:0,1A

0x1206|

F18.07

Protocolo Modbus
seleccion de compatibilidad

0: Protocolo SD600
1: Protocolo SD100
2: Protocolo SD200

0x1207,

F18.08

RESERVAR
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Tabla de parametros de funcion

Funcién N Ranga de configuracion Por defecto [Modifi- AcRECAR.
cédigo Valor |cation
Posicién de las unidades:
Comunicacién en marcha
Seleccién del canal de comandos
0: Modbus
L 1: Profibus-DP
F18.09 Se‘ljer;lg:';:’i'rgtzwlo 2: PUEDE 00 O |ox1209
3: CANopen
Posicién de los dieces:
Seleccion del protocolo de
comunicacién 0: Modbus
1: CANopen
0: Formato PPO1
1: Formato PP02
F18.10 Tipo PPO 2: Formato PPO3 2 X |0x120A
3: Formato PPO4
4: Formato PPO5
F18.11 Direccién esclava DP 1~127 1 X |0x120B
F18.12 PZD3 Escribir 0: Sin operacion 0 O |ox120C
1: Frecuencia de ajuste de comunicacion 2: Valor
F18.13 PZD4 Escribir dado del PID (rango de 0 a PID) 3: 0 O |0x120D
Retroalimentacion del PID (rango de 0 a PID)
F18.14 PZD5 Escribir 4: Valor de ajuste del par (-10000~10000) 5: 0 O |0x120E
Frecuencia limite superior de avance
FI8.15 |  PZD6 Escribir Valor de ajuste (0210000} Ingere 0 O |ox120F
F18.16 PZD7 Escribir la frecuencia dél limite superior 0 O loxi210
Valor de ajuste (0~10000) 7:
F18.17 PZD8 Escribir Limite superior del par eléctrico 0 O loxi211
par (0~10000)
F18.18 PZD9 Escribir 8: Limite superior del par de frenado 0 O 0x1212
par (0~10000)
F18.19 PZD10 Escribir 9: Comando de terminal de salida virtual 0 O |ox1213
10: Ajuste de voltaje
F18.20 PZD11 Escribir (Propésito de separacion V/F) (0~1000) 0 O |0x1214
11: Ajuste de salida AO1 (0~0X7FFF) 12:
F18.21 | PzD12 Escribir Ajuste de salida AO2 (0~OX7FFF) 13: Ajuste de 0 O lox1215
salida HDO (0~0X7FFF)
F18.22 PZD3 Leer 0 O |ox1216
F18.23 | PZD4 Leer 0: Sin operacion 0 O lox1217
1~40: Correspondientes a F99.01~F99.40 41: Frecuencia
F18.24 PZD5 Leer de funcionamiento con fallo de corriente 42: Corriente 0 O |0x1218
de salida con fallo de corriente 43: Tension de salida con
F18.25 PZD6 Leer fallo de corriente 44: Tension del bus con fallo de 0 O |xa219
F18.26 PZD7 Leer corriente 0 O |ox121A
45: T méxima en el momento de a falla actual. 46: Estado de
F18.27 PZD8 Leer los terminales de entrada en el momento de la falla actual. 47: Estado de 0 O |0x121B
los terminales de salida en el momento de la falla actual. 48: Estado del
F18.28 PZD9 Leer ) 0 O |ox121C
inversor en el momento de la falla actual. 49: Tiempo de encendido en el
F-I 829 PZD1 0 Leer momento de la falla actual. 50: Tiempo de funcionamiento en el 0 O OX] 21D
de la falla actual.
F18.30 PZD11 Leer 0 O |ox121E
F18.31 PZD12 Leer 0 O |ox121F
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Tabla de parametros de funcion

Funcién racién Por defecto [MOifi-

cédigo Homére foree e centanc Valor r:atién e

Grupo F19 Grupo de control PID

Posicién de las unidades:

Fuente de referencia PID

0: Ajuste del potencidmetro del

teclado 1: Ajuste digital PID (F19.02)

2: Al

3:1A2

4:1A3

5: Pulse DIS

6: Configuracion de comunicacion
F19.00 |Fuente de referencia PID Postcion de las d‘ecenas:” 01 O |ox1300

fuente de retroalimentacion PID

0: Al

1:1A2

2:1A3

3:1AT1+1A2

4: 1A1-1A2

5: MAX(AIT,AI2)

6: MIN(AIT,AI2)

7: Pulse DIS

8: Configuracion de comunicacion
F19.01 [Rango PID 0~65535 1000 O |0x1301
F19.02 | Configuracion digital PID 1 0~F19.01 500 O |0x1302
F19.03 | Configuracién digital PID 2 0~F19.01 500 O |0x1303

£ ;. o s 0: La salida del PID es positiva. 1:
F19.04 | direccién de operacién PID Lisalida del PID e regativa. 0 O  |ox1304
F19.05 | Ganancia proporcional (P1) 0,00~100,0% 20,0% O |0x1305
F19.06 | Tiempo integral (I1) 0,0~100,0 s 2.0s O |0x1306)
F19.07 | Tiempo diferencial (D1) 0,00~10,00 s 0,00 s O |0x1307|
F19.08 | rindesplazamientolimite O,OONSO,O% 0,0% O 0x1308|
F19.09 | limite diferencial del PID 0,0%~100,0% 1,0% O |0x1309
F19.10 |Referencia PID 0,00~650,00 s 000s | O |ox130a
ora de cambio
F19.17 | Retroatimentacién o 0,00~60,00 s 0,00 s O lox1308
tiempo de filtro

F19.12 | tiempo de filtro de salida PID 0,00~60,00 s 000s | O J|oxi30C
F19.13 | Ganancia proporcional (P2) 0,00~100,0% 20,0% O |0x130D
F19.14 | Tiempo integral (12) 0,0~100,0 s 2.0s O [0x130E
F19.15 | Tiempo diferencial (D2) 0,00~10,00 s 0,00 s O |0x130F
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [MOifi-
Nomb! ngo de configuracion Agregar.
cédigo o fergesecentancs Valor |catién
F19.16 Frecuencia limite superior
' cuando opuesto a 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz O |ox1310
direccién del conjunto rotatorio
F19.17 Valor preestablecido del PID 0,0%~100,0% 0,0% O |ox1311
Fl9.1g | ‘aororesupatsamn 0,0~650,0 s 000s | O |ox1312
Controlar el tiempo
F19.19 | Hibernar PID 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia méxima) 00 | O |ox1313
Frecuencia
Hibernar PID
F19.20 Tiempo de retardo 0,0~6500,0 s 30,0 s O |ox1314
F19.21 | Valor de activacién PID 0,0~100,0% 0,0% | O |ox1315
D tar PID
F19.22 | ooperar 0,0~6500,0 s 0,55 | O |ox1316
Tiempo de retardo del valor
F19.23 | Proteccion superior 0,0%-~100,0% 100,0% | O |ox1317
valor de presion
F19.24 prroteccién del Il'mitre superior 0,05~1000,0s ],0 ” O 0x1318
tiempo de deteccion
F19.25 | Suenoforzado 0,0%-~50,0% 00% | O l|ox1319
desviacién
Suefio forzad
ARG = N 0,0~6000,0 s winss | O |0x131A
tiempo de retardo
F19.27 | Valorde deteccion 0,0~100,0% 0,06 | O |ox131B
comentarios fuera de linea
F19.28 | Tiempodedeteccion 0,0~6500,0 s 00s | O |ox131C
comentarios fuera de linea
0: Alarma y parada libre
F19.29 Re(roahmenfacwo’n PID fuera de linea 1: A|arma y parada segL’m e| 0 O 0x131D
tratamiento modo de parada
2: Sin alarma y continta funcionando
F19.30 | RangoPID decimal 0~4 0 O lox131E

ndmero
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [Modifi-
Nomb! ngo de configuracion Agregar.
cédigo o foree e centanc Valor r:atién
Grupo F20 Fr ia de oscilacién, longitud fija, y sincr
Frecuencia de oscilacion 0: Relativo a la frecuencia central 1:
F20.00 modo de configuracién Relativo a la frecuencia maxima 0 O |ox1400
F20.01 Frecuen.cia de oscilacion 0,0"'] 00'0% 0’0% O 0x1401
amplitud
F20.02 | recuendiade patada 0,0~50,0% 0,0% | O |ox1402
amplitud
F20.03 | Ciclo de balanceo 0,1'5~3000,0's 100s | O |ox1403
frecuencia
F20.04 | RamP de ondatriangular 1 g 190.100,0% 50,0% | O |ox1404
coeficiente de tiempo de actividac
F20.05 | ouracen de taconfiguracen 0~65535m 1000 metros O |0x1405
F20.06 | Longitud disefiada 0~65535m | mero O |0x1406)
F20.07 | Bl nimerode 0.1~6553.5 1000 | O |ox1407
pulsos de cada medidor
F20.08 | establecer vaior de recuento 1~65535 1 000 O 0x1408|
F20.09 | valor de recuento designado 1~65535 1 O 0x1409
F20.10 | configuracion del tiempo de ejecucion 0.0~65535min 0.0Min O |0x140A
0: no valido
520, il |1t dEaragfarta 1: Llega la configuracién de longitud. 2: Llega la 0 O 0x140B
configuracion del valor de recuento. 3: Llega la
configuracién del tiempo de ejecucion.
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Tabla de parametros de funcion

Funcién N Rango de confguracién Por defecto Mod_lfl— .
cédigo Valor |cation
Grupo F21: PLC simple y grupo de control de frecuencia multietapa
F21.00 Frecuencia multietapa 0 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1500
F21.01 Frecuencia multietapa 1 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1501
F21.02 Frecuencia multietapa 2 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1502
F21.03 Frecuencia multietapa 3 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1503
F21.04 Frecuencia multietapa 4 0.0Hz~F01.07(Frecuencia méxima) 0,00 Hz O |0x1504
F21.05 Frecuencia multietapa 5 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O 0x1505
F21.06 Frecuencia multietapa 6 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1506
F21.07 Frecuencia multietapa 7 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1507
F21.08 Frecuencia multietapa 8 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1508
F21.09 Frecuencia multietapa 9 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1509
F21.10 Frecuencia multietapa 10 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x150A
F21.11 Frecuencia multietapa 11 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x1508B
F21.12 Frecuencia multietapa 12 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O 0x150C
F21.13 Frecuencia multietapa 13 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x150D
F21.14 Frecuencia multietapa 14 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |0x150E
F21.15 Frecuencia multietapa 15 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima) 0,00 Hz O |ox150F
Unos :
modo de ejecucién del PLC
0: Detener tras una ejecucion.
1: Ejecutar con el valor final.
Ejecuténdose una vez
FZ-I 1 6 Funcl’onam\emo sencillo de un PLC 2: Ciclo de carrera oo O 0x1510
método
Diez:
Unidad de tiempo de ejecucion de un PLC
simple 0: Segundo (s)
1: Minuto (min)
Unos:
Memoria de pérdida de energia
Memoria PLC simple z Sin mvemdorita tras un cotnedde energ/l’a 1:
lemorizado tras un corte de energia
F21.17 seleccion cuando en 9 00 O |ox151
5 . Decenas:
pérdida de energia
Memoria de parada
0: Sin memoria en la parada 1:
Memorizado en la parada
F21.18 El tiempo de ejecucion 0.0~6553.5s(min) 0,00 s O |oxis12
del paso 0 (Min.)
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Tabla de parametros de funcion

Funcién ey Rango de configuracian Por defecto od_i!i— od_ifi—
cédigo Valor |catién|cation
Unos: Direccién de carrera
0: Adelante
1: Invertir
Diez: Tiempo de aceleracién/ desaceleracién
0: Tiempo de aceleracion/desaceleracion 1
1: Tiempo de aceleracion/desaceleracion 2
2: Tiempo de aceleracion/desaceleracion 3
3: Tiempo de aceleracién/desaceleracién 4
F21.19 Configuracion de 0 pasos milltiples Cientos: Ajuste de frecuencia 0: 000 O |ox1513
Frecuencia multietapa 0 (F21.00) 1:
Ajuste digital del teclado
2: Ajuste del potenciometro del teclado 3:
Ajuste de All
4: Configuracion de 1A2
5: Configuracién de IA3
6: Entrada de pulsos DIS 7: Salida
PID del proceso 8: Configuracion de
comunicacién
El tiempo de ejecucion .
F21.20 | gel paso 1 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1514
F21.21 Configuracion de varios pasos 1 Igual que F21-19 000 O 0x1515
El tiempo de ejecucion X
F21.22 | 4el paso 2 0.0~6553.5s(min) 00s | O |oxi516
F21.23 Configuracién de varios pasos 2 Igual que F21-19 000 O |ox1517
El tiempo de ejecucion .
F21.24 | 4ol paso 3 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1518
F21.25 Configuracion de varios pasos 3 Igual que F21-19 000 O lox1519
El tiempo de ejecucion .
F21.26 | el paso 4 0.0~6553.5s(min) 00s | O |oxi51A
F21.27 Configuracién de varios pasos 4 Igual que F21-19 000 O |ox1518B
El tiempo de ejecucion .
F21.28 | delpasos 0.0~6553.55(min) 00s | O |oxisic
F21.29 Configuracién de varios pasos 5 Igual que F21-19 000 O |ox151D
El tiempo de ejecucion .
F21.30 | gelpasos 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox151E
F21.31 | Configuracién de varios pasos 6 lgual que F21-19 000 | O |ox151F
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Tabla de parametros de funcion

Funcién ey Rango de configuracian Por defecto odifi— Modifi—

cédigo Valor |catién|cation
El tiempo de ejecucion .

F21.32 | gel paso 7 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1520

F21.33 Configuracion de varios pasos 7 Igual que F21-19 000 O |ox1521
El tiempo de ejecucion .

F21.34 | gel pasos 0.0~6553.5s(min) 00s | O Jox1522

F21.35 Configuracion de varios pasos 8 Igual que F21-19 000 O 0x1523
El tiempo de ejecucion .

F21.36 | del paso9 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1524

F21.37 Configuracion de varios pasos 9 Igual que F21-19 000 O 0x1525
El tiempo de ejecucion .

F21.38 | gelpaso 10 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1526

F21.39 Configuracion de varios pasos 10 Igual que F21-19 000 O 0x1527|
El tiempo de ejecucion .

F21.40 | el paso 11 0.0~6553.55(min) 00s | O |ox1528

F21.41 Configuracion de varios pasos 11 Igual que F21-19 000 O  |ox1529
El tiempo de ejecucion A

F21.42 | gel paso12 0.0~6553.55(min) 00s | O Joxi52A

F21.43 Configuracion de varios pasos 12 Igual que F21-19 000 O |ox1528B
El tiempo de ejecucion .

F21.44 | gelpaso 13 0.0~6553.55(min) 00s | O |oxisc

F21.45 Configuracion de varios pasos 13 Igual que F21-19 000 @) 0x152D)
El tiempo de ejecucion .

F21.46 | gel paso 14 0.0~6553.55(min) 00s | O |ox152E

F21.47 Configuracién de varios pasos 14 Igual que F21-19 000 O 0x152F
El tiempo de ejecucion .

F21.48 | el paso 15 0.0~6553.5s(min) 00s | O |ox1530

F21.49 | Configuracién de varios pasos 15 Igual que F21-19 000 O |ox1531

F21.50 | Modelo PLC 0: Modelo de PLC 1 0 O |ox1s32

1: Modelo PLC 2
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Tabla de parametros de funcion

Grupo F28 Fortalecer los grupos funcionales
F2800 Frecuencia portadora 1.0~16.0 Mpo::::nie— OX.ICOO
configuracion
Frecuencia portadora N
F28.01 | ajustado con ?ic;‘i’::;d" 1 0x1C01
temperatura ’
0: Modulacién trifasica 1:
F28.02 |Modo PWM Trifasica y bifasica 0 0x1C02
conmutacién de modulacién
0: PWM fijo
F28.03 |PWM aleatorio 0 0x1C03
1~10: Coeficiente PWM aleatorio
F28.04 | Cocficientede ~ | 100~110 105 0x1C04
sobremodulacion de voltaje
Ventilador de refrigeracién 0: Funcionando durante el funcionamiento del
F28.05 mado de funcionamiento variador. 1: Funcionando continuamente. 0 0x1C05
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Tabla de parametros de funcion

Funcion e ey Por defecto [Modifi-
cation

cédigo Valor

Parametros de proteccion del grupo F29

0x00~0x11

Unos: Proteccion contra pérdida de fase de entrada
0: Desactivar

F29.00 proteccion contra pérdida de fase 1: Habilitar 0ox11 X 0x1D00
Tens: Proteccion contra pérdida de fase de salida
0: Desactivar

1: Habilitar

0x00~0x11
Unos: Deteccién de cortocircuito a
tierra al encender. 0: Desactivar.

F29.01 | Deteccionde 1: Habilitar 0x01 | x |ox1D01
cortocircuito a tierra
Decenas: Antes de realizar la deteccion
de cortocircuito a tierra

0: Desactivar

1: Habilitar

F29.02 Sobrecarga del motor 0: No valido ]

=2 X |0x1D02
proteccién 1: Vdlido

F29.03 | SoPrecaroa delmotor 50~300 100 | x |ox1D03

ganancia de proteccion

0x00~0x12

Unos: Procesamiento de prealarma

por sobrecarga

0: Alarma y parada libremente 1:

Prealarma de sobrecarga Alarma y parada seguin
F29.04 el modo de parada 02 O  |ox1D04

configuracién . P .
2: Sin alarma y continta funcionando

Diez: Modo de deteccion

0: Deteccidn constante
1: Deteccién en funcionamiento constante

F29.05 | Prealarmade sobrecarga 50,0%~200% 150% | O |ox1D05
deteccion
F29.06 | Prealarmade sobrecarga 0,15~60,05s 1,0s | O |ox1Do6
tiempo de deteccion
F29.07 Motor con baja carga 0: No vélido 0 % 0x1D07
’ proteccién 1: Vélido
F29.08 Z’e:'a”_”f* de baja carga 0,0%~100% 25% | O |ox1D08
eteccion
F29.09 Prealarma de baja carga 0,15s~60,0s 1,0s O |ox1D09

tiempo de deteccion
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Tabla de parametros de funcion

Funcién Por defecto [MOifi-
Nombre ngo de configuracion Agregar,
cédigo o fergesecentancs Valor |cation
0: Alarma y parada libremente 1:
F29.10 Prealarma-de baja carga Alarma y parada segtn 0 O loxipoa
procesamiento el modo de parada
2: Sin alarma y continua funcionando
F29.11 | tiempos de reinicio de fallas 0~20 0 O |0x1DOB
Seleccion de la accién DO durante 0: No actuar
F29.12 el reinicio automatico 1: Act 0 O 0x1D0C
F29.13 | Tiempo de retardo del reinicio automatico | 0,0 s ~ 100,0 s 1,0s O [0x1DOD
Nivel de deteccion d
F29.14 | e dederecdonde 0,0%~50,0% 20,0% | O |ox1DOE
error de velocidad
F29.15 Tiempo de deteccion de 0.0: No detectar 5.0s O 0x1DOF
. error de velocidad 0,15s~60,0s .
F20.16 | Bumodueend 0,0%~50,0% 20,0% | O |oxiD10
nivel de deteccién
F20.17 | besoseossns 0.0: No detectar 105 O loxipi
tiempo de deteccion 0,1s~60,0s
3 ) 0: Deshabilitado
F29.18 Recorr‘lrdo de Pov'vler Dip 1: Control constante de la tensién del bus. 2: 0 X 0x1D12
seleccion de funcion Desaceleracion hasta la parada.
Umbral de tolerancia a la
F29.19 | caida de potencia 80,0%~100,0% 85,0% X 0x1D13
funcién desactivada
Tiempo de recuperacion
F29.20 | de latension del bus 0,05~100,0s 0,5s X 0x1D14
por caida de potencia
Umbral de poder
F29.21 recorrido en picado 60,0%~100,0% 80,0% X 0x1D15
funcién habilitada
0O:invalido
Tipo de motor 1:PT100 O
F29.22 sensor de temperatura 2:PT1000 0 0x1D16
3:KTY84
F29.23 | sobrecatentamiento del motor .
e e 0.0~200.0°C 1oc | O |oxipi7
umbral de proteccién
Sobrecalentamiento del motor .
F29.24 0.0~200.0°C 90C | O |oxiD18

prealarmalimite
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s i e aior [sation] ™
Grupo F30: Parametros definidos por el usuario
F30.00 |Parametro definido por el usuario 0 F00.00~F99.XX F00.01 O  |ox1E00
F30.01 |Parémetro definido por el usuario 1 F00.00~F99.XX F02.00| O |ox1EO01
F30.02 |parémetro definido por el usuario 2 F00.00~F99.XX FO1.00| O |ox1E02
F30.03 |Parimetro definido por el usuario 3 F00.00~F99.XX F01.04| O |ox1E03
F30.04 |Parametro definido por el usuario 4 F00.00~F99.XX FOT1.05| O |ox1E04
F30.05 |parametro definido por el usuario 5 F00.00~F99.XX F03.00| O |ox1E0S
F30.06 |Pardmetro definido por el usuario 6 F00.00~F99.XX F03.01 O |ox1E06
F30.07  |parametro definido por el usuario 7 F00.00~F99.XX F04.00| O |0x1E07
F30.08  |parametro definido por el usuario 8 F00.00~F99.XX F04.07| O |ox1E08
F30.09 |Parémetro definido por el usuario 9 F00.00~F99.XX F11.00| O |0x1E09
F30.10 |Parametro definido por el usuario 10 F00.00~F99.XX F11.01 O |0x1E0A
F30.11 |Pardmetro definido por el usuario 11 F00.00~F99.XX F11.02| (O |0x1EOB
F30.12  |parémetro definido por el usuario 12 F00.00~F99.XX F12.03| O |ox1EOC
F30.13 - |parémetro definido por el usuario 13 F00.00~F99.XX F15.00| O [0x1EOD
F30.14 |parametro definido por el usuario 14 F00.00~F99.XX F02.03| O |0x1EOE
F30.15 |Parametro definido por el usuario 15 F00.00~F99.XX F02.09| O |0x1EOF
F30.16 |Parametro definido por el usuario 16 F00.00~F99.XX F28.00| O |ox1E10
F30.17  |parametro definido por el usuario 17 F00.00~F99.XX F00.00 | O |ox1EN1
F30.18  |Pardmetro definido por el usuario 18 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E12
F30.19 |Pardmetro definido por el usuario 19 F00.00~F99.XX F00.00| O [0x1E13
F30.20 |pardmetro definido por el usuario 20 | F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E14
F30.21  |parémetro definido por el usuario 21 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E15
F30.22  |parametro definido por el usuario 22 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E16
F30.23 |Parimetro definido por el usuario 23 F00.00~F99.XX F00.00) O |ox1E17
F30.24 |Pardmetro definido por el usuario 24 FO0.00~F99.XX F00.00| O |ox1E18
F30.25 |Parametro definido por el usuario 25 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E19
F30.26 |Parametro definido por el usuario 26 F00.00~E99.XX F00.00| O |oxIEIA
F30.27  |parametro definido por el usuario 27 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1E1B
F30.28 |parametro definido por el usuario 28 F00.00~F99.XX F00.00| O |oxIEIC
F30.29 |parémetro definido por el usuario 29 FO0.00~F99.XX F00.00| O |0xIEID
F30.30 |Pardmetro definido por el usuario 30 F00.00~F99.XX F00.00| O |Ox1E1E
F30.31 |Parametro definido por el usuario 31 F00.00~F99.XX F00.00| O |ox1EIF
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Funcion oty Rango de configuracian Por defecto Mocl_lf Mod_lfi—
cédigo Valor |catién|cation
Falla historica del grupo F98
0: Sin fallo
1: Proteccién del médulo inversor(E.OUT)
2: Fallo de deteccion actual(E.ICE) 3:
Cortocircuito a tierra(E.ERH) 4: Pérdida de
fase de entrada(E.SPI) 5: Pérdida de fase
F98.00 | Tipo de falla actual de salida(E.SPO) - *  |0x2200
6: Sobrecorriente durante la aceleracién(E.OC1) 7:
Sobrecorriente durante la desaceleracion(E.OC2) 8:
Sobrecorriente a velocidad constante(E.OC3) 9:
Sobretension durante la aceleracion(E.OU1) 10:
Sobretension durante la desaceleracion(E.OU2) 11:
Sobretension a velocidad constante(E.OU3) 12:
Subtension(E.LU) 13: Sobrecarga del variador de
frecuencia(E.OL1) 14: Sobrecarga del motor(E.OL2)
15: Prealarma de sobrecarga del motor(E.OL3) 16:
Tipo de fallo anterior Subcarga del motor(ANA) 17: El variador de
F98.01 frecuencia se sobrecalent6.(E.OH) 18: Falloen la v i 0x2201
autocalibracion del motor(E.TUNE) 19: Fallo de
lectura/escritura de la EEPROM(E.EEP) 20: Fallo
externo 1(E.EF1) 21: Fallo externo 2(E.EF2)
22: Fallo de comunicacion del puerto(E.CE) 23:
Pérdida de realimentacién PID(E.PID) 24: Fallo en
la retroalimentacion de velocidad(E.EDU) 25:
Fallo por desequilibrio(E.STO) 26: Fallo del
codificador(E.ECD)
Tino de fall or 2 27: Fallo por sobrecalentamiento del motor
F98.02 po ge 1pllo anefior (E.PTC) 28: Reserva = * 0x2202
29: Posicion inicial del polo magnético
fallo de deteccion(E.PLR) 30: Fallo en la
conmutacion del motor durante el
funcionamiento(E.CH)
31: RESERVA
F98 0 3 Frecuencia de funcionamiento . * 0x2203
en la falla actual
F98.04 Corriente de salida * 0x2204/
en la falla actual
F98.05 Voltaje de salida % 0x2205
en la falla actual
F98.06 Tension del bus * 0x2206
en la falla actual
F98.07 Temperatura del IGBT % 0x2207
en la falla actual
F98.08 terminales de entrada - * 0x2208
estado en falla actual
F98.09 terminales de salida % 0x2209)

estado en falla actual
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Fl::,:_ién ey Rango de configuracian Por defecto [Modifi- Modifi-
igo Valor |cation|cation
* o
ORI | L ez
FO8.12 | e Tl actual " Jox220c
il omevewion oo
i o oo
Fo8.15 Zz:t:ielpiea:lileijzr * |0x220F
Fos.16 -r:eoanicélTIg: s:lsterior * 0x2210
F98.17 Temperatura del IGBT -
por culpa anterior T |ox2zn
FOB18 | culpaanterior * a2z
FOB.19 | o cuipa anterior |23
| e " o214
Rl vorGhumete o} " |21
F98.22 | Tiempo de ejecucion *
por culpa anterior ) 0x2216
o 4 e e o7
FOB.24 | e e ameiors - |21
Fo8.25 Z::;?:fj:a:j:i?iores * 0x2219
F98 2 6 Z:Taslsézn ;Tllaiu:nteriores * OX22 ] A
o827 | e s s " o2
FOB28 | sz msamarrss " mezic
ad T * |oe21D
F98.30 eeS:T::ez‘afuarll;L:: :;:riores * 0x221E
Fo8.31 ::T;ZOngizze::l:fiures * 0x221F
F98.32 | Tempodesicucion * |ox2220

en las 2 fallas anteriores
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Funcién Por defecto [MOifi-
Nombre ngo de configuracion "
codigo o e gesenfatese Valor r:atién foreen
Grupo F99 Funcion de monitoreo

F99.00 | Frecuencia de salida 0,00 Hz ~ F01,08 (Frecuencia limite superior) * 0x2100|
F99.01 Frecuencia de ajuste 0,00 Hz ~ F01,08 (Frecuencia limite superior) * 0x2101
F99.02 | Corriente de salida 0,01~5000,0A * 0x2102
F99.03 | velocidad del motor 0~65535 rpm * 0x2103
F99.04 | visualizacion de la velocidad de carga 0~65535 * 0x2104
F99.05 | Potencia de salida 0,1~6553,5 kW * 0x2105
F99.06 | Par de salida - 300,0%~300,0% * 0x2106,
F99.07 | Voltaje de salida 0~1000 V * |0x2107
F99.08 | tension del bus de CC 0,0~2000,0 V * 0x2108,
F99.09 | tension de entrada de CA 0,0~2000,0 V * 0x2109

1: Adelante

2: Invertir

3: Trote hacia adelante
F99.10 | estado dela unidad de CA 4: Trotar hacia atras *  |0x210A

5: Fallo del variador de

frecuencia 6: Baja tension

7: Parada del variador de frecuencia
F99.11 | Informacién sobre fallos 0~33 (Correspondiente a F98.00) * |0x210B
F99.12 | Voltaje de entrada All 0,00~10,00 V & 0x210C
F99.13 | Voltaje de entrada Al2 0,00~10,00 V % 0x210D,
F99.14 | Voltaje de entrada AI3 0,00~10,00 V i 0x210E
F99.15 | tensién de salida AO1 0,00~10,00 V *  |0x210F
F99.16 | tensién de salida AO2 0,00~10,00 V = |ox2110
F99.17 | Estado DI 0x00~0xFFF * 0x2111
F99.18 | visualizacion del estado 01 El estado de cada funcion se indica mediante el * 0x2112

encendido y apagado de la seccion correspondiente

del tubo digital LED. El encendido y apagado del

segmento del tubo digital significa que el estado

del terminal correspondiente es valido, mientras

que el apagado y apagado significa que el estado

del terminal correspondiente no es valido.

DI1 DI2 DI3 DI4 D\IS IlDIG TI7/DI8/DI9 DI10
] nqx' 0o
0 I 0
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Funcién ey Rango de configuracian Por defecto odifi— odifi—
cédigo Valor |catién|cation
F99.19 | Estado DO 0x00~0xFFF * o |ox2113
F99.20 | visualizacion del estado de DO Igual que F99.18. * 0x2114
DOTHDO T1 T2 T3
! /
Wy ala
org
F99.21 | Frecuencia de pulso Di5 0,01~100,00 kHz * 0x2115
F99.22 | Frecuencia de salida HDO 0,01~100,00 kHz * 0x2116
F99.23 | Referencia PID 0~65000 * o |ox2117
F99.24 | Retroalimentacién PD 0~65000 * |ox2118
F99.25 | Valor de conteo 0~65535 *  lox2119
F99.26 | valor de longitud 0~65535 * o |ox211A
F99.27 | velocidad lineal 0~65535 * |ox211B
F99.28 | par objetivo -300,0%~300,0% * 0x211C
F99.29 | Tiempo de ejecucién restante 0,1 min ~ 6553,5 min 5 0x211D
F99.30 | paso del PLC 0~15 Ox211E
F99.31 Frecuencia de retroalimentacién 0,01 Hz ~ FO1,07 (Frecuencia max.) Ox211F
F99.32 | Vo' d,e,re[ma“memmé" 0,01 Hz ~ F01,07 (Frecuencia max.) > 0x2120
de codificar
F99.33 | Temperatura del motor 0~200°C 0o°C 0x2121
F99.34 | Temperatura del variador de CA -30~200°C 0x2122
F99.35 | Tiempo de encendido actual 1 min ~ 65535 min * 0x2123
F99.36 | Tiempo de ejecucién actual 0,1 min ~ 6553,5 min * 0x2124
F99.37 | Tipo G/P 0: Tipo ¢ *  |0x2125
1: Tipo P
F99.38 | potencia del variador de cA 0,7~500,0 kW * 0x2126
F99.39 | Seleccion de motor 1: Motor 1 * 0x2127
2: Motor 2
F99.40 | Acumulativo 1/ min ~ 65535 min « |ox2128
tiempo de encendido
A lati
F99.41 cumulativo 0,1 min ~ 6553,5 min * 0x2129

tiempo de ejecucion
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2. Suministro de agua a presion constante

Esta aplicacion utiliza control PID de suministro de agua a presion constante, inicializacion interna de la fuente de
comandos, fuente de frecuencia, visualizacion predeterminada, activacion/despertar en modo de suspension y otros parametros,

y establece el valor del parametro F00.10 en 4.

Ejemplo de conexion de cables

s 1| 24V 24V CC
10V ovee ] ; 2] AT Entrada de sefial analogica
IA1 Entrada de sefial analogica 3] com Entrada analogica comin
GND Entrada analdgica comun [ . .
4] GND Entrada digital comin
Mandmetro remoto Transmisor de presion de 24 V

Nota:
1. Cuando se introduce una sefal de voltaje, el puente JI del Al se sitta en la posicion V (posicion V por defecto
de fabrica). Cuando se introduce una sefial de corriente, el puente J| del A1 se sita en la posicion I.

2. Cuando la sefial de entrada actual es de 4~20 mA, F14.00 debe configurarse en 2.00.

—— 1| bn Adelante

—"— 2| DI Conrarestar

L 3 DI3 Configurar segun las necesidades in situ. Frecuencia de reposo: 30 Hz.

14| D4 Reinicio por fallo.

A 5 DI5 Ajustar segun las necesidades del lugar. Frecuencia de suefio: 30.000 Hz

A 6 DI6 Ajustar segun las necesidades del lugar. Frecuencia de suefio: 30.000 Hz
7| COM Entrada digital comun

Los pardmetros son los siguientes: :

F01.00=8 PID de la fuente de frecuencia

F01.10=20.00Hz Frecuencia limite inferior 20,00 Hz

F02.00=2 Fuente de comando Control del terminal

F] 001 :2 73 Los elementos de visualizacién para el monitoreo de operacion son la frecuencia de salida, la corriente de saliday el PID. El
F1 004:64 elemento de visualizacion para el monitoreo de fallas se indica mediante el PID.

F10.06=24 La fila inferior muestra la frecuencia de reposo de la

F19.19=30.00Hz retroalimentacion PID: 30,00 Hz.

F19.21=90.0% Valor de activacién 90,0%

F19.30=2 Configurar comentarios con 2 decimales

1. Cuando la fuente de referencia de configuracion PID es la referencia digital predeterminada, independientemente de si estd en funcionamiento o detenido,
independientemente de si el elemento de monitoreo actual es la configuracion PID o la retroalimentacion PID, simplemente presione la tecla ARRIBA/ABAJO para
ajustar directamente la configuracion. presién.

2. Tras configurar la aplicacion de suministro de agua, mantenga pulsado el botén "PRG" durante 3 segundos para acceder al modo de

parametros de usuario. Pulse los botones ARRIBA/ABAJO para ver directamente los parametros relacionados con el suministro de agua a presién constante (el modo de

visualizacion es "uXX.XX"). Pulse la tecla "ENT" para ver y modificar los valores de los pardmetros. Pulse de nuevo la tecla "PRG" para salir de este modo.
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Capitulo 5 Solucion de problemas

/b Peligro

#Solo electricistas cualificados estan autorizados a realizar el mantenimiento del variador de frecuencia. Lea las instrucciones de seguridad del capitulo

Precaucion de seguridad antes de trabajar en el variador de frecuencia.

No. cadigo Falla Causa Solucién
4 La aceleracion es demasiado rapida. 4 Aumentar el tiempo de acceso.
4 Hay dafios en el interior del 4 Cambie la fuente de alimentacion.
L IGBT de la fase. 4 Compruebe los cables de alimentacién.
1 SALIDA | Proteccion IGBT - o de
4 La conexion de los cables de 4 Compruebe si existe una
alimentacion y la toma de tierra fuerte interferencia en el
no es buena. equipo externo
4 La conexion de la placa de 4 Compruebe el conector y
2 E.ICE Actual- control no es buena. vuelva a conectarlo.
' deteccion de fallos 4 Los componentes de Hoare estan rotos. 4 Cambia la horca.
4 El circuito modificador es anormal. 4 Cambiar el panel principal.
# La salida del variador de 4 La salida del variador de frecuencia
3 £ ERH Toma de tierra frecuencia esta en cortocircuito estd en cortocircuito con la tierra.
' fallo de cortocircuito con la tierra. 4 Existe una falla en el circuito de
4 Existe una falla en el circuito de deteccién de corriente.
deteccion de corriente.
Aporte érdi i6
4 E.SPI pérdisa . 4 Pérdida de fase o fluctuacion de la entrada + Compran oS M crirada
R,S,T.
5 4 Entrada de pérdida de fase U,V,W
Produccion : . , :
5 E.SPO pérdida de fase (0 una grave asimetria trifasica 4 Comprobar la potencia de salida
de la carga)
Acelerador | I 4 Aumentar el tiempo de acceso.
L o -
6 E.OC1 ¢ Laaceleracién o fjesace crecion 4 Compruebe la potencia de entrada.
sobrecorriente es demasiado rapida. . . .
4 Seleccione el variador de frecuencia con
4 Elvoltaje de la red es demasiado bajo. | gran potencia.
# La potencia del variador de frecuencia es : .
4 Compruebe si la carga estd en
i6 d do baja. . i . .
7 E.OC?2 Desaceleracion emasiadobaja cortocircuito (la conexion a tierra esta
sobrecorriente 4 La carga es transitoria 0 anormal. en cortocircuito) o si la rotacién no es
4 La conexién a tierra estd en cortocircuito o
suave.
la salida presenta pérdida de fase. . .
. f 4 Compruebe la configuracion de salida.
Existe una fuerte :
8 | EOC3 Constante interf ia ext 4 Compruebe si hay
i interferencia externa. X .
sobrecorriente interferencias fuertes.
9| EOU1 Acelerador
: sobretensién 4 Compruebe la potencia de entrada.
4 Compruebe si el tiempo de DEC de la
10 E.OU 2 Desaceleracion 4 La tension de entrada es anormal. carga es demasiado corto o si el variador de
sobretension 4 Existe una gran retroalimentacion energética. frecuencia arranca durante la rotacion del
motor o si es necesario aumentar el
11| EOU3 Constante consumo de energia de los componentes.
' sobretension
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No. csdigo Falla Causa Solucién
12 ELU Subtensién 4 El voltaje de la fuente de alimentacion es 4 Compruebe la potencia de entrada de la
. falla demasiado bajo. linea de alimentacién.
4 Aumentar el tiempo de acceso.
R 4 Evite reiniciar después
La aceleracion es demasiado rapida.
i de detener.
4 Reinicie el motor de rotacién. # Compruebe la potencia de la
13 E.OL1 Unidad de CA 4 Elvoltaje de la fuente de alimentacién . o
sobrecarga linea de suministro,
es demasiado bajo.
# Seleccione un variador de
¢ La carga es demasiado pesada. frecuencia con mayor potencia,
4 Seleccione un motor adecuado.
4 El voltaje de la fuente de alimentacion es 4 Compruebe la potencia de entrada de la
14 E.OL2 Sobrecarga del motor . . . .
demasiado bajo. linea de alimentacion.
4 El variador de frecuencia informara la
Sobrecarga del motor . 4 Compruebe la cargay el punto
15 E.oL3 prealarma de sobrecarga segun el valor
prealarma X de prealarma por sobrecarga.
establecido.
El iador de fi ia infc al
Motor ‘ variador de re.cuencla n f)rmara a ’ Compruebe la cargay el punto de
16 ANA prealarma de baja carga segun el valor .
falla por sobrecarga . prealarma por baja carga.
establecido.
4 Reduzca la temperatura ambiente.
4 Obstruccién del conducto de aire o dafio en el ventilador. ‘ leple Ia ve ntllac|6n
17| EOH Unidad de CA ¢La ira ambiente es demasiado alta. 4 Reemplace el ventilador de refrigeracién.
2 sobrecalentado 4+ El tiempo de funcionamiento con sobrecarga es 4 Reem place la resistencia
demasiado prolongado. termosensible dafiada.
# Reemplace el IGBT del variador de frecuencia.
4 La capacidad del motor no cumple con
la capacidad del variador de frecuencia.
M 4 El parametro nominal del motor no esta # Compruebe el conector y
18 aut:atjcl),lrs_te configurado correctamente. vuelva a conectarlo.
MARTI f . A
. falla 4 La diferencia entre los 4 Cambia la horca.
para}metros de E}Utowne y los 4 Cambiar el panel principal.
parametros estandar es enorme.
+ Autotune durante el tiempo que dure.
EEPROM 4 Error al controlar la escritura y # Pulse STOP/RESET o
. ulse ara reiniciar.
19| E.EEP o de . lectura de los parametros. . p
allo de funcionamiento . Cambie el panel de control principal.
4 Dafios en la EEPROM.
20| E.EF1 Definido por el usuario La falla 1 definida por el usuario se introduce a través de DI Reiniciar la operacion.
falla 1
21 E.EF2 Definido por el usuario I fallo definido por el usuario 2 se introduce a través de DI Reiniciar la operacion.
falla 2
4 Configure la velocidad de transmision adecuada.
# La configuracién de la velocidad de transmisién es 4 Comprobar la distribucion de
incorrecta la conexi6n de comunicacion.
4 Se produce una falla en el cableado ¢ Establezca la direccién
22| EC. Comunicacién de comunicacién. de comunicacién

falla

4 La direccion de comunicacion es

incorrecta.

4 Hay fuertes interferencias en
la comunicacioén.

correcta.

4 Cambiar o reemplazar la
distribucion de la conexién o
mejorar la capacidad
antiinterferencias.
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No. cedigo Falla Causa Solucién
23 E.PID ion PID ¢ 6n PID sin conexidn. 4 Compruebe la sefial de retroalimentacion
: falla de contorno ¢ Desaparece la fuente de retroalimentacion del PID. PID.
# Compruebe la fuente de retroalimentacion del
PID
. imetros del codificador estd # Configure correctamente los parimetros  del
os parametros del codificador estén
codificador.
Velocidad configurados incorrectamente. + Reali | autoaiuste del mot
" " . . ealizar el autoajuste del motor.
24 | cscsssnsen] | falla de desviacion | ® No se realiza el autoajuste del motor. ¢ Ajuste F9-69 \J/ F9-70
4 F29.14 (nivel de deteccién de error de velocidad) y correctamente segiin las
F29.15 (tiempo de deteccion de error de velocidad) .
X condiciones reales.
estan configurados incorrectamente.
4 Los parametros de control de los
motores sincronos no estan # Compruebe la cargay asegirese
configurados correctamente. de que sea normal.
25 ESTO Inadaptacion # El pardmetro de giro automatico no es 4 Compruebe si el parametro de control esta
alla correcto. configurado correctamente o no.
# El variador de frecuencia no + Aument.ar el tiempo de deteccion
esta conectado al motor. de desajustes.
4 Configure correctamente el
4 El codificador no coincide. tipo de codificador.
26| EECD o del codificad 4+ £l cableado del codificador es incorrecto. 4 Compruebe la alimentacién de la
. allo del codificador ) \
4 El codificador esta dafado. tarjeta PG y la secuencia de fases.
# Latarjeta PG es anormal. # Reemplazar el codificador.
4 Reemplazar tarjeta PG.
N 4 Compruebe la conexion del cable
4 La conexion del cable del sensor de del spensorde e ratura,
27 | EPTC | sobrecenmeno cel morer temperatura se afloja. £y
’ 4 Compruebe la conexi6n del cable
4 La temperatura del motor es demasiado alta.
del sensor de temperatura.
28 |RESERVAR
2 9 E. PLR Sobrecalentamiento del motor
30 E.CH Motor Conmutacién del motor mediante terminal durante el Realice el cambio de motor después de

fallo de conmutacion

funcionamiento del variador de frecuencia

que se detenga el variador de frecuencia.
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Capitulo 6 Protocolo de comunicacion RS-485

6.1 Protocolo de funcion

1. Leer uno o varios datos(0x03)

XX
0x03

XX

XX

XX

XX

XX

XX

2. Escribir un tnico dato(0x06)

XX
0x06
XX
XX
XX
XX

XX

XX

Datos leidos: Trama de respuesta del esclavo

XX
0x03
N*2

XX
XX
XX
XX
XX
XX

XX

Escribir respuesta de datos:

XX
0x06
XX
XX
XX
XX
XX
XX

3. Frecuencia de transmision del host y comando de inicio/parada (0X08)

XX

0x08

XX

XX

XX

XX

XX

XX
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4. La respuesta del mensaje de error

A veces, se producen errores durante la comunicacion. Por ejemplo, al leer o escribir datos en una direccién no
valida, el esclavo no responderd al host con una operacidon normal de lectura/escritura, sino que enviara una trama
de mensaje erronea. El formato de la trama de mensaje de error es el siguiente, donde el cddigo de comando es el
resultado de la operacion entre el bit mas significativo (bit 7) de la operacion del hosty 1 (error de lectura: 0x83 /
error de escritura: 0x86).

XX
0x83 o 0x86
XX

XX

XX

El c6digo de error se define de la siguiente manera:

0x01 CMD ilegal El c6digo de comando recibido por el esclavo es ilegal o no existe.
0x02 | Agregar datos ilegales Esclavo recibe operacion Addis, operacion transfronteriza o ilegal
0x03 Datos ilegales Los datos recibidos por el esclavo no se encuentran dentro del alcance de la funcién o el rango

establecido por otras limitaciones funcionales es ilegal.

El esclavo recibid la funcién de los parametros de la operacion de escritura como de solo
lectura.

El esclavo, en funcionamiento, no modifica los parametros de la
operacion de escritura recibida.

El proceso esclavo estd ocupado; esto ocurre principalmente cuando los datos se almacenan en la memoria.

6.2 Parametros de comunicacion Direccion

La comunicacién MODBUS incluye funciones de lectura y escritura de los parametros de operacion de
algunos registros especiales, que incluyen el registro de control, el registro de configuracion, el registro
de estado y la informacion de fabrica.

6.2.1. Definicion del parametro de comunicacion Add.

El nimero de cddigo de funcidn y la etiqueta del parametro constituyen la regla de representacion de la direccion del

parametro.
Byte alto: FOO-F99; Byte bajo: 00-FF

Por ejemplo, para acceder a FO1.12, la direccién de acceso del parametro es 0x010C.
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grupo de cédigos de funcién Adicién absoluta. grupo de cédigos de funcién Adicién absoluta.
Grupo FOO 0x00 Grupo FO1 0x01
Grupo F02 0x02 Grupo FO3 0x03
Grupo F04 0x04 Grupo FO5 0x05
Grupo F06 0x06 Grupo FO7 0ox07
Grupo F08 0x08 Grupo F09 0x09
Grupo F10 Ox0A Grupo F11 0x0B
Grupo F12 0x0C Grupo F13 0x0D
Grupo F14 OxOE Grupo F15 OxOF
Grupo F16 0x10 Grupo F18 0x12
Grupo F19 0x13 Grupo F20 Ox14
Grupo F21 0x15 Grupo F28 0x1C
Grupo F29 0x1D Grupo F30 OXx1E
Grupo F98 0x22 Grupo F99 0x21

Nota: Debido a que la EEPROM se almacena con frecuencia, su vida util se reduce. Por lo tanto, algunos parametros
del modo de comunicacidn no necesitan almacenarse siempre que se modifique el valor de la RAM. La direccién
absoluta en la tabla corresponde al byte mas significativo de la direccién de la RAM. funcién, simplemente
agregue 0X40 a todos los bytes altos de la tabla.

Por ejemplo:

El parametro FO1.12 se almacena en la EEPROM vy la direccion se representa como 0x010C;

El parametro FO1.12 no esta almacenado en la EEPROM y la direccion se representa como 0x410C;
La lectura tanto de la direccién EEPROM como de la direccion RAM es vdlida.

Al leer los pardmetros del cédigo de funcion, el usuario solo puede leer un maximo de 16 parametros de direccion

consecutivos. Si se superan los 16, el variador de frecuencia devolvera datos no validos.

Al escribir los parametros de una funcién, solo se puede escribir un pardmetro por usuario. Los usuarios deben tener en cuenta que el

valor configurado no puede exceder el rango establecido para los parametros de la funcion.

Los parametros de funcion establecen permisos y atributos de cédigo de funcion relacionados con parametros; por ejemplo, un

parametro de solo lectura no es modificable, la operacion no se puede cambiar durante la ejecucion ni se puede escribir.

La contrasefia la establece el usuario; si no esta descifrada, no se podran escribir los parametros. La contrasefia del usuario y
el ajuste automatico de parametros no se pueden modificar mediante comunicacion. De lo contrario, el variador de frecuencia

devolvera un mensaje de error.
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6.2.2 Definicion de los parametros de estado

Agregar. Numero Instrucciones de configuracion R/W

2100 horas F99.99 Frecuencia de salida R

2101H F99.01 Frecuencia de ajuste W/R

2102H F99.02 | Corriente de salida R

.................. R
estado de la unidad de CA

1: Carrera hacia adelante

2: Correr en reversa
210AH F99.10 3: Trote hacia adelante R

: 4: Trotar hacia atras

5: Fallo del variador de frecuencia

6: Estado de bajo voltaje 7: Parada

del variador de frecuencia
210BH F99.11 0~10000 R

0: Sin fallo 17: Sobrecalentamiento del variador de

1: Proteccion IGBT frecuencia 18: Fallo de autoajuste del motor

2: Fallo de deteccion de corriente 3: 19: Fallo de funcionamiento de la EEPROM 20:

Fallo de cortocircuito a tierra 4: Fallo definido por el usuario 1 21: Fallo

Pérdida de fase de entrada definido por el usuario 2 22: Fallo de

5: Pérdida de fase de salida comunicacién 23: Fallo en el esquema de

6: Sobrecorriente acelerada 7: realimentacion PID 24: Fallo de desviacion de

Sobrecorriente desacelerada 8: velocidad 25: Fallo de desajuste

Sobrecorriente constante 9:

Sobretension acelerada 10: 26: Fallo del codificador

Sobretension desacelerada 11: 27: Sobrecalentamiento del motor

Sobretensidn constante 12: Falla 28: Fallo por realimentacion de la sefial de salida

por subtension 29: Fallo en la autocalibracion del motor 30:

13: Sobrecarga del variador de Fallo en el funcionamiento de la EEPROM

frecuencia 14: Sobrecarga del motor 31: Reserva

15: Prealarma de sobrecarga del motor 32: Hora de encendido 33:

16: Fallo de subcarga del motor Hora de comunicacién
.................. R
2117H F99.23 Referencia PID W/R
2118H F99.24 Retroalimentacién PID W/R
.................. R
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6.2.3 Definicion de la direccion del Registro Especial

RegiSfl‘O Instrucciones de funcionamiento Agregar. Instrucciones de configuracion
000TH: Carrera hacia adelante
0002H: Marcha en reversa
0003H: Trote hacia adelante
0004H: Trote inverso
Control Registro de control 0005H: Parada de aceleracion
registro egis! 2000 horas :
0006H: Detencién por inercia (parada de emergencia)
0007H: Restablecimiento de fallo
’ -10000~10000
Ajuste de parvalor 2001H )
J P (Correspondiente a -200,0%~200,0%
Frecuencia limite superior hacia adelante 2002H 0~10000 . L.
Corresponde a 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima)
Frecuencia limite superior inversa 2003H 0~10000
Corresponde a 0.0Hz~F01.07(Frecuencia maxima)
registro ACtri
par eléctrico 2004H | 0~10000
valor limite superior
e rigado 2005H | 0~10000
valor limite superior
Ajuste de voltaje 2006H 0~1000
en patrén separado V/f (Correspondiente a O~Tensién nominal del motor)
Control de oxigeno disuelto 2007H 0~0X000F
Control Aol 2008H | O~OX7FFF
Control Ao2 2009H | O~OX7FFF
Control HDO 200AH 0~0X7FFF
Nota:

1. R es de solo lectura, no es valida para escritura y genera informes de errores;

2. W para escritura Gnicamente, direccién de lectura no valida y de informe de errores.
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